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S/M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE - SPECYFIKACJA
TECHNICZNA OGOLNA

1.WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
branzy sanitarnej dla zadania: ,Projekt Budowlany sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
i ttocznej wraz z przytaczami oraz przepompownia sciekéw” w msc Brusiny gm.Susz

Inwestorem w/w zadania jest Gmina i Miasto Susz ul. Wybickiego 6 14-240 Susz.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej stoso-
wanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspdlne dla robot objetych nizej wymie-
nionymi specyfikacjami technicznymi :

S/M-01.00.00 Wymagania ogo6lne
S-02.00.00 Budowa sieci kanalizacji sanitarnej
S-03.00.00 Roboty ziemne

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (dro-
g¢) albo jego czg$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziem-
ny, we¢zet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydziclony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéow obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.6. Estakada — obickt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i1 ruchu pie-
szego.

1.4.7. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajace-
g0, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowa-
nie kontraktem.

1.4.8. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wyste-
powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasa-
mi dzielacymi jezdnie.

1.4.11. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,

shizacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodat-
kowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

1.4.12. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadze-
nia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jako$ci materialdow oraz robot.



1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa 1 specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na

podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikoéw atmosfe-
rycznych.

Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa shluzaca do wyrdwnania nieréwnoséci podbudowy lub profilu istniejacej na-
wierzchni.

Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Podbudowa zasadnicza - gorna czg$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i1 przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwg mrozo-
ochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania
mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyze;j.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta - wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwinigeie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego ro-
dzaju robot budowlanych.

1.4.18. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.19. Podtoze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umoz-
liwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.20. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kie-
rownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadze-
niem budowy.

1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.22. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita moder-
nizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego potaczenia.

1.4.23. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budow-
lanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.24. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.

1.4.25. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, cha-
rakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.26. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naru-
szonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.28. Teren budowy — teren udostgpniony przez zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.4.29. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odrgbna cato$¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub
jej elementu.

1.4.30. Wezel montazowy - miejsce, w ktdrym nastgpuje rozgalgzienie odcinkow przewodow lub instalowanie ele-
mentow uzbrojenia. W sklad wezta wechodza m.in. ksztattki , ztacza, elementow uzbrojenia, itp.

1.4.31. Spajalno$¢ - przydatno$¢ metalu o danej wrazliwo$ci na spajanie do utworzenia w okreslonych warunkach
spajania zlacza metalicznie ciaglego o wymaganej uzyteczno$ci. Spajanie obejmuje: spawanie, zgrzewanie i lutowa-
nie.

1.4.32. Spawanie - metoda spajania, w ktorej faczone brzegi oraz spoiwo ulegaja stopieniu.



1.4.33. Spoina - czg$¢ spawanego ztacza, sktadajaca si¢ wylacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze sto-
pionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.34. Materiat rodzimy - material z ktérego wykonany jest przedmiot poddawany procesowi spajania.
1.4.35. Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utworzenia spoiny.

1.4.36. Ztacze spawane - polaczenie dwoch lub wigcej cze¢sci wykonane za pomoca spawania.

1.4.37. Spawanic gazowe - spawanie, w ktorym Zrodlem ciepta jest ptomien gazowy.

1.4.38. Spawanie tukowe - spawanie, w ktorym zrédlem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.39. Spawanie rgczne - spawanie, w ktorym zaréwno posuw elektrody lub drutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrodta ciepla wzdtuz ztacza odbywaja sig recznie.

1.4.50. Spoina montazowa - spoina taczaca czesci prefabrykowane w cato$¢ konstrukcyjna wykonang w warunkach
spawania montazowego.

1.4.51. Spoina sczepna - krotka spoina wykonana dla utrzymania czg$ci taczonych
w potozeniu odpowiednim do spawania.

1.4.52. Spoina ciagla - spoina utoZona na calej dtugosci ztacza.

1.4.53. Zgrzewanie - metoda spajania przy ktorej potaczenie materiatow nastgpuje wskutek docisku, niezaleznie od
zrodta, ilosci i koncentracji ciepta wystgpujacego w czasie faczenia.

1.4.54. Zgrzewalno$¢ - podatno$¢ materiatu do taczenia za pomoca zgrzewania przy okres§lonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.55. Ztacze zgrzewane - potaczenie dwu lub wigcej czgsci, wykonane za pomoca zgrzewania.

1.4.56. Zgrzeina - miejsce ztacza zgrzewanego, w ktorym nastapito potaczenie (materialow) o fizycznej ciaglosci.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnoéci na te-
renie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzy-
niera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow glow-
nych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbio-
ru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na whasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szcze-
gotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacjg projektowa:

Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokument
acje wykonawcza (techniczng) i zostana przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kon-
traktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane przez Wykonawcy przez Inzyniera/
Kierownika projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okre$lone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoséci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos$¢ ich waznosci wymie-
niona w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,,Og6élnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wi-
nien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowied-
nich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci, wymiary podane na pisSmie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projek-
towa i SST. Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli
musza wykazywac zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczal-
nego przedziatu tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST 1 wplynie to
na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wy-
konane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie,
$ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia

uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie-
czenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. Kazda zmiana. W stosunku do zatwierdzonego projektu organiza-
cji ruchu wymaga kazdorazowego ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urza-
dzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczen-
stwo pojazdow i pieszych.Wykonawca zapewni stale warunki widocznoséci w dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodnio-
ny z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzy-
niera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng umow-
na. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w
okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodze-
nia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony ro-
bot, wygody spotecznosci i innych.

W migjscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje te-
ren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy prze-
znaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z Inzy-
nierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inzyniera/Kie-
rownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umow-
na.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $ro-

dowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochro-
ny $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz begdzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub
wilasnosci spofecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgp-
stwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

- lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na tere-
nie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed doste-
pem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopusz-
czalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aproba-
te techniczna wydang przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materiatow na Srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwos$¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Je-
zeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg¢ na uzycie tych materiatlow od
wlasciwych organéw administracji panstwowej.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowa-
to jakickolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wihascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji do-
starczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiado-
mi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robodt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostar-
czajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca begdzie odpowiadac¢ za wszelkie spo-
wodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa
mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla miesz-
kancoéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowo-
dowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wilascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani zamawiajacy nie bgdzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nie beda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim prze-
wozie begdzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy
nie spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obciaze-
nie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kie-
rownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegblnoSci Wykonawca ma obowiazek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecz-
nych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publiczne-
go. Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbne;j
zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do ro-
bot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera/
Kierownika projektu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty

utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bgdzie w pelni odpowie-
dzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wy-
magan prawnych odnos$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, mate-
riatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzynie-



ra/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przestawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji do-
starczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwick w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowsze-
go wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowio-
no inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub
regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kie-
rownika projektu. R6znice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktad-
nie opisane przez Wykonawceg i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.12. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto§ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geo-
logicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnos$¢ Zamawiajacego. Wykonaw-
ca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/Kierownik pro-
jektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonywania robot i/lub wysoko$¢
kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacjg).

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze
Zamawiajacego”.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje doty-
czace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadec-
twa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Zze materiaty uzyskane z dopusz-
czonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnos$nych wladz na pozyskanie materiatlow z ja-
kichkolwiek Zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostar-
czy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem cksploatacji zrodta. Wyko-
nawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organdow administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilo$ciowych i jakoSciowych materiatow z jakiegokol-
wiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopow i migjsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w do-
kumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

7 wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w ob-
rebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy. Eksploatacja zrédet mate-
riatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zto-
zone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jezeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wy-
konawcy na uzycie tych materialdéw do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie odpowiednio przewarto§ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.



Kazdy rodzaj robot, w ktorym znaj dujq SIQ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wyko-
nuje na wlasne ryzyka, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju mate-
riatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naj-
mniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wy-
konanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladowania materialow begda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem w miejscach zorganizo-
wanych przez Wykonawcg 1 zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialtdw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich whasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdow pod
wzgledem jako$ci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, mu-
sza by¢ spetnione nastgpujace warunki:

-Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekcji,

-Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czg$ci wytworni, gdzie odby-
wa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierowni-
ka projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje nickorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpo-
wiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakcepto-
wanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytko-
wania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajqcych dopuszcze-
nie sprz¢tu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przeplsaml

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ warlantowego uzyc1a sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
cje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wa-
runkdéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wplyna nickorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w od-
niesieniu do dopuszczalnych naciskow na o i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetniajace
tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu



organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca
jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreSlonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawcg na
wlasny koszt, z wyjatkiem , kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wyko-
nawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i1 elementow robdt beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w nor-
mach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i
robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, dos§wiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia Inzyniera/Kierownika
projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreSlonym przez Inzyniera/Kierownika projektu,
pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesic Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program za-
pewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykony-
wania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z do-
kumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci bgdzie zawierac:
a) cze$¢ ogodlna opisujaca:
organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposob zapewnienia bhp.,
wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,
system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,
wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, pro-
ponowany sposob i form¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) czg$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepisz-
czy, kruszyw itp.,
sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,
sposdb 1 procedurg pomiarow i1 badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania po-
szczegblnych elementow robot,
sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci roboét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢ ro-
bot.Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robdt i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobie-
rania probek i badan materiatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu
moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia za-
pewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest ko-
nieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierow-

nik projektu begdzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnig-
ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badaw-



czych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, Ze moga wptynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy nie-
dociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materiatow. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasa-
dzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane
do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostar-
czone przez Wykonawcg 1 zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonaw-
c¢ do badan wykonywanych przez Inzyniera b¢da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwick badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi§mie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak naj-
szybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczo-
nego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawca i producent materiatdw powinien mu udzieli¢ niezbednej po-
mocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonaw-
cg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan wlasnych badan
kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatlow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z dokumentacja pro-
jektowa 1 SST. Moze zleci¢, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostana przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre§lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,
deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:
- Polska Norma lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktore spetniaja wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wyni-
kami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/
Kierownikowi projektu. Jakickolwick materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.



Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w

porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opa-

trzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnos$ci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegélnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢$ciowych i ostatecznych odbiorow ro-
bot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne 1nf0rmac_]e o przeblegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi/Kie-

rownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajgciem stanowiska.

WplS projektanta do dziennika budowy obhgu_]e Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych roboét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoS$ci lub certyfikaty zgodnoSci materialow, orzeczenia o jakoSci materia-
tow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zycze-
nie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwick z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewi-
dzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedsta-
wiane do wgladu na Zzyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie ob-
mierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang po-
prawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wy-
konawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawceg i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci rob6t i materialéw

Dtugosci i odlegloéci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej w [m]. Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dtugos$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub ki-
logramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzy-
mywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzy-
niera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposéb zrozumialy i1 jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiardow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cze$ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentual-
nych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powia-
domieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wyni-
kow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbidr cze$ciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot



Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartos$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonaw-
c¢ wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Od-
bioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych do-
kumentoéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projek-
towa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot za-
nikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach nie-
znacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego robot spo-
rzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nast¢pujace dokumenty:
- dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegodtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaroéw (oryginaty),
- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST 1 ew. PZJ,
- opini¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zataczonych do doku-
mentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, oswictlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen,
- geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbio-
ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy od-
biorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla da-
nej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto§¢ (kwota) podana przez Wyko-
nawcg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnos$ci, wymaga-
nia i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okres§lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- warto$¢ pracy sprze¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Uwaga: Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.



9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne S-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w S-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu orga-
nizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
- ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
- oplaty/dzierzawy terenu,
- przygotowanie terenu,
- konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikoéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
- tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
- utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
- usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555).



S-02.00.00 BUDOWA SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej szczegdtowej (SST) sa wymagania ogo6lne doty-

czace wykonania i odbioru budowy sieci kanalizacji sanitarnej dla zadania: : Gmina i Miasto
Susz ul. Wybickiego 6 14-240 Susz.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kanalizacja deszczowa grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna stuzaca do bezci$nieniowego trans-
portu Scickdw opadowych.

1.3.2. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna stuzaca do bezcisnieniowego transpor-
tu $cickow bytowo - gospodarczych.

1.3.3. Scianka szczelna - clement fundamentu pod wylot kanalizacyjny brusy stalowe GZ-4 zaglebione w grunt na
gleb. min. 2,5 m

1.3.4. Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia wpustu deszczowego z siecia kanalizacji deszczowe;.
1.3.5. Kanal zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania $ciekow z co najmniej dwoch kanatow bocznych.

1.3.6. Kolektor glowny - kanal przeznaczony do zbierania $ciekow z kanatéw oraz kanatow zbiorczych i odprowa-
dzenia ich do odbiornika.

1.3.7. Kanal nieprzelazowy - kanat zamknigty o wysoko$ci wewngtrznej mniejszej niz 1,0 m.

1.3.8. Kanal przelazowy - kanat zamknigty o wysokosci wewngtrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.
1.3.9. Elementy studzienek i komor

1. 3.9.1. Komora robocza - zasadnicza cz¢$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomigdzy rzedna dolnej powierzchni plyty lub innego elementu przy-
krycia studzienki lub komory, a rzgdna spocznika.

1. 3.9.2. Komin wlazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do zej$cia ob-
shugi do komory roboczej.

1. 3.9.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komorg robocza.

1. 3.9.4. Wlaz kanalowy - clement Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.

1. 3.9.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $cieckow.

1. 3.9.6. Spocznik - clement dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomi¢dzy kineta a $ciang komory robocze;.
1. 3.9.7. Osadnik - czg$¢ dolna komory roboczej studzienki ponizej poziomu kanatu odptywowego ze studzienki.
1.3.10. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci kanalizayjnych:

1.3.10.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.3.10.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanatu w planie, na
zatamaniach spadku kanatlu oraz na odcinkach prostych.

1.3.10.3. Studzienka polaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwdch kana-
tow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.3.10.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewod pionowy
umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii §ciekow, sptywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego do ni-
zej potozonego kanatu odptywowego.

1.3.10.5. Studzienka bezwlazowa - Slepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu wlazowego,
spetniajaca funkcje studzienki potaczeniowe;.

1.3.10.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przelazowym przeznaczona do kontroli i prawidto-
wej eksploatacji kanatow.



1.3.10.7. Komora polaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwoch kanatow do-
ptywowych w jeden kanatl odptywowy.

1.3.10.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komora majaca pochylni¢ i zaglgbienie dna umozliwiajace wytracenie
nadmiaru energii Scickow spltywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego.

1.3.10.9. Wylot $ciekow - clement na koncu kanatu odprowadzajacego Scieki do odbiornika.

1.3.10.10. Przejscie syfonowe - jeden lub wigcej zamknigtych przewodow kanalizacyjnych z rur Zeliwnych, stalo-
wych lub Zelbetowych pracujacych pod ci$nieniem, przeznaczonych do przeptywu $ciekéw pod przeszkoda na trasie
kanatu.

1.3.10.11. Zbiornik retencyjny - obieckt budowlany na sieci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego zatrzyma-
nia czesci $ciekow opadowych i1 zredukowania maksymalnego natezenia przeptywu.

1.3.10.12. Separator koalescencyjny - obickt budowlany przeznaczony do oczyszczania wod deszczowych zawie-
rajacych w swym skladzie, w szczegodlnosci, substancje ropopochodne, wyposazony w wktad filtracyjny wspomaga-
jacy proces koalescencyjny.

1.3.10.13. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru Scickow opadowych, sptywajacych do kanatu z utwardzonych
powierzchni terenu.

1.3.11. Odbiory i proby ci$nienia dla sieci

1.3.11.1. Odbiér techniczny cze$ciowy - odbior techniczny robot zanikajacych przed catkowitym zakonczeniem
budowy przewodu, tj.: podtoza, odcinka przewodu przed badaniami jego szczelnosci, obiektow budowlanych na
przewodzie, szczelnosci odcinkoéw przewodu, warstwy ochronnej zasypki utozonego odcinka przewodu

1.3.11.2. Odbiér techniczny koncowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odbior techniczny odcinka przewodu w przypadku gdy moze on by¢
weczesniej oddany do eksploatacji

1.3.11.3. Srednica obliczeniowa przewodu dn - wielko$¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynow dtugosci
odcinkoéw przemodu i odpowiadajacych im $rednic przez catkowita dlugos$¢ przewodu, w metrach

1.3.11.4. Préba hydrauliczna - proba szczelno$ci w ktorej czynnikiem jest woda

1.3.11.5. Ci$nienie robocze Pr - ci$nienie, w megepaskalach, okre§lone zgodnie z dokumentacja techniczng jako
maksymalne roznice rzednej linii ci$nienia m najwyzszym potozeniu nad badanym odcinkiem przewodu i rzgdnej
jego osi

1.3.11.6. Cisnienie prébne Pp - ci$nienic wewngtrzne, w megapaskalach, czynnika (wody) w przewodzie podda-
nym probie szczelnosci

1.3.12. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST S-M-01.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

1.5. SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ
1.5.1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem kanalizacji
sanitarnej i zgodnie z dokumentacja projektowa obejmuja :

a) budowg kanalizacji sanitarnej z rur PVC, PE, TS

b) budowg studni rewizyjnych betonowych o @ 1200 mm

c¢) regulacj¢ pionowa studni rewizyjnych

b) budoweg prefabrykowanej przepompowni $ciekow z pompami Grundfos

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i1 skladowania podano w SST "Wymagania ogdlne".
2.2. Rury kanalowe

2.2.1  Rury grawitacyjne PVC typ ,,S” — rury z polichlorkuwinylu firmy ,,Wavin” lub “PipeLife” alt. innej firmy
222 Rury ci$nieniowe PE (PN6) — rury z polietylenu , aprobatg technicznga COBRTI INSTAL i IBDiM.



2. 3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1 Komora robocza

Komora robocza studzienki (powyzej wejscia kanatow) powinna by¢ wykonana z:

- kregdw betonowych lub Zelbetowych odpowiadajacych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],

- muru cegly kanalizacyjnej odpowiadajacej wymaganiom PN-B- 12037 [5].

Komora robocza ponizej wejscia kanatow powinna by¢ wykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego klasy B
25; W-4, M-100 odpowiadajacego wymaganiom BN- 62/6738-03, 04, 07 [ 17] lub alternatywnie z cegly kanaliza-
cyjne;j.

2.3.2 Komin wlazowy

Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z krggdw betonowych lub Zelbetowych o $rednicy 0,80 m odpowiadaja-
cych wymaganiom BN-86/8971 -08 [20].

2.3.3 Dno studzienki
Dno studzienki wykonuje si¢ jako monolit z betonu hydrotechnicznego o wlasciwosciach podanych w pkt 2. 3. 1
2.3.4 Wiazy kanalowe

Wtazy kanalowe nalezy wykonywac jako:

- wlazy zeliwne typu cigzkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-02 [11] umieszczane w korpusie drogi,
- wlazy Zeliwne typu lekkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-7405 1-0 1 [ 10] umieszczane poza korpusem
drogi.

2.3.5 Stopnie wlazowe

Stopnie wlazowe Zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086 [14].

2. 4. Materialy dla komér przelotowych polaczeniowych i kaskadowych

Komory kaskadowe powinny by¢ wykonane zgodnie z norma DIN 4034 i EN 1917 o $rednicy 1500mm.
Komory wykona¢ jako konstrukcje zelbetowe prefabrykowane z betonu B45 W8 F50 z osadnikiem 1m.
Prefabrykaty taczy¢ z zastosowaniem uszczelek gumowych stozkowych typ BS.

Komory uzbroi¢ w stopnie wtazowe wg PN-64/H-74086 oraz wlazy kanatowe wedlug pkt 2.3.4.

=

2.5. Skladowanie materialow

2.5.1. Rury kanalowe

Rury mozna sktadowaé na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo, w orygi-
nalnych opakowaniach.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod opadowych.

W przypadku sktadowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych. Podobnie
na podkladach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpo-
wiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowiazany uktada¢ rury wedlug poszczegolnych grup, wielkos$ci i gatunkow w sposob zapew-
niajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych rur.

2. 5. 2Kregi

Kregi mozna sktadowaé na powierzchni nicutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregdw przekazywany na grunt
nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokos¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,8 m. Sktado-
wanie powinno umozliwia¢ dostgp do poszczegdlnych stosow wyrobow lub pojedynczych kregdw.

2. 5. 3Cegla kanalizacyjna

Cegla kanalizacyjna moze by¢ sktadowana na otwartej przestrzeni, na powierzchni utwardzonej z odpowiednimi
spadkami umozliwiajacymi odprowadzenie wod opadowych.

Cegly w miejscu sktadowania powinny by¢ utoZzone w sposob uporzadkowany, zapewniajacy tatwos¢ przeliczenia.
Cegly powinny by¢ utozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach.

Jednostki tadunkowe moga by¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwach, o tacznej wysokosci nie
przekraczajacej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wysoko$¢ stoséw i pryzm nie powinna przekraczac 2,2 m.

2. 5. 4Wlazy kanalowe i stopnie

Wtazy kanalowe i stopnie powinny by¢ skladowane z dala od substancji dziatajacych korodujaco. Wlazy powinny
by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

2.5. SWpusty zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach o wysokosci
maksimum 1,5 m.

2. 5. 6Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowac na utwardzonym i odwodnionym podiozu w sposdb zabezpieczajacy je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3.SPRZET



3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.5.
3.2. Sprze¢t do wykonania kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujace-
g0 sprzgtu:

- zurawi budowlanych samochodowych,

- koparek przedsigbiernych,

- spycharek kotowych lub gasienicowych,

- sprz¢tu do zaggszczania gruntu,

- wciagarek mechanicznych,

- beczkowozow.

- maszyna do przewiertOw sterowanych

4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania og6lne".
4. 2. Transport rur kanalowych

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdtuz $rodka transportu, z wyjatkiem rur betonowych o
stosunku $rednicy nominalnej do dtugosci, wigkszej niz 1,0 m, ktére nalezy przewozi¢ w pozycji pionowej i tylko
w jednej warstwie,

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wply-
wem sil bezwladnos$ci wystgpujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym ukltadaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzszac¢ §cian $rodka transportu o wigcej niz
1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu (rury kamionkowe nie wyzej niz 2 m).

Pierwsza warstwg rur kielichowych nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, za$ poszczegolne warstwy w miej-
scach stykania si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materiatem wysciétkowym o grubos$ci warstwy od 2 do 4 cm po
ugnieceniu).

4. 3. Transport Kregéw

Transport krggdw powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudo-
wania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia
przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.

4. 4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna moze by¢ przewozona dowolnymi $rodkami transportu w jednostkach fadunkowych lub luzem.
Jednostki tadunkowe nalezy uktada¢ na srodkach transportu samochodowego w jednej warstwie. Cegly transporto-
wane luzem nalezy uktadac na $rodkach przewozowych $cisle jedne obok drugich, w jednakowej liczbie warstw na
powierzchni $rodka transportu. Wysoko$¢ fadunku nie powinna przekracza¢ wysokosci burt.

Cegly luzem moga by¢ przewozone $rodkami transportu samochodowego pod warunkiem stosowania opinek. Zata-
dunek 1 wyladunek cegly w jednostkach fadunkowych powinien si¢ odbywa¢ mechanicznie za pomoca urzadzen
wyposazonych w osprzet kleszczowy, widlowy lub chwytakowy. Zatadunek i wytadunek wyrobow przewozonych
luzem powinien odbywac¢ si¢ r¢cznie przy uzyciu przyrzadéw pomocniczych.

4. 5. Transport wlazow kanalowych

Wtazy kanatlowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed prze-
mieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cigzkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktadaé na paletach po 10 szt. i
taczy¢ tasma stalowa.

4. 6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktore nie spowoduja segregacji
sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obniZzenia temperatury przekraczajacej granice
okreslonag w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 8. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/673 1-08 [ 16].



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogélne" .
5. 2. Roboty przygotowawcze i zabezpieczajace.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkow
osiowych, kotkoéw $wiadkow i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilo$ci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzgdnymi spraw-
dzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

Roboty przygotowawcze polegaja na zorganizowaniu placu budowy z uwzglednieniem budynkow, pomieszczen ad-
ministracyjnych i socjalno - bytowych oraz magazynowych, placow sktadowych oraz transportu wewngtrznego.

Do robot przygotowawczych nalezy zaliczy¢ tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektow 1 uzbrojenia. Do tych
robot naleza rowniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki dla pieszych, oraz tymczasowe przejazdy itp.

5.2.1. Prace geodezyjne.

Prace geodezyjne zwigzane z wyznaczaniem i realizacja hydrotechnicznych budowli ziemnych obejmuja migdzy in-
nymi:

a) wyznaczanie i stabilizacj¢ w terenie (w nawiazaniu do stalej osnowy geodezyjnej) roboczej osnowy realizacyjnej
dostosowanej do ksztattu i poszczegdlnych elementow sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o robocza osnowg realizacyjna, elementow geometrycznych kolektora takich jak osie,
obrysy, krawgdzie, zatamania itp.,

¢) wyznaczenie na terenie budowy jw. bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej iloSci reperow wysokosciowych,
przy czym punkty te powinny by¢ dowiazane do geodezyjnej osnowy wysokosciowej obowiazujacej na tym terenie,
d) wyznaczenie oraz kontrol¢ w czasie realizacji budowli wymaganych nachylen skarp, spadkow, osiadania itp.,

¢) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub poszczegdlnych jej etapéw) pomiarow inwentaryzacyjnych urza-
dzen i elementow zakonczonych oraz sporzadzanie planow sytuacyjno-wysokosciowych budowli i ich aktualizacjg.
Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jej czgSci nalezy wykona¢ zanim stanie si¢ ona niedostgpna.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu (r¢cznie lub mecha-
nicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych, istniejacego uzbrojenia pod-
ziemnego oraz posiadanego sprz¢tu mechanicznego.

Szerokos$¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m
jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miarg
jego glebienia.

Wigkszo$¢ wykopow odbywac si¢ bedzie w gruncie kat. I11. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawcg na odktad.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno
wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m. Zdjecie pozostawionej
warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjgcie tej
warstwy Wykonawca wykona r¢cznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.

W oparciu o uzgodnione plany sytuacyjno — wysokosciowe i profile podtuzne ustali¢ lokalizacje¢ uzbrojenia pod-
ziemnego i wykona¢ r¢cznie probne przekopy w celu ich odstonigcia. Odkryte uzbrojenie podziemne nalezy pod-
wiesi¢ 1 zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane uzbro-
jenie nalezy powiadomi¢ uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inwestorskiego ustali¢ dalszy tok postgpo-
wania robot.

Na odcinkach skrzyZiowan z istniejqcym uzbrojeniem podziemnym oraz w miejscach zblizen,
wykopy wykonywa¢é recznie ze szczegolng ostroznoscig.

Zasypke rurociagdéw wykonywac recznie z jednoczesnym mechanicznym zaggszczaniem gruntu, warstwa-
mi co 30 cm dla gruntu kat. III, az do uzyskania wskaznika zaggszczenia gruntu Wz=1,0 —oraz do uzyskania wskaz-
nika zaggszczenia gruntu Wz= 0,70 — 0,80 w terenie zielonym i nieuzytkowym.
Podczas wykonywania robot ziemnych nalezy szczego6lng uwage zwrdci¢ na przestrzeganie przepisow BHP.
Wykopy o glebokosci powyzej 1,2 m nalezy umacniaé przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-83/8836 -
02. Roboty wykonywa¢ zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlano - montazo-
wych cz. Il oraz Instrukcjami projektowania i montazu rurz PVC i PE.

UWAGA:



- przy wykonywaniu Kkolektoréw zwracaé¢ szczegélna uwage na istniejace uzbrojenie terenu i przestrze-
ga¢ zalecen ustalonych w uzgodnieniach z wlascicielami urzadzen podziemnych ( uzgodnienia patrz
mapa i zalaczniki),

- w trakcie wykonywania robot pod zbiornik przepompowni w gruncie nawodnionym nalezy wykona¢ od-

wodnienie wykopéw punktowo lub za pomoca iglofiltréw w zaleznosci od naplywu wod gruntowych. Nadmiar

wody z wykopdéw nalezy odprowadzi¢ poza wykop.

5.4. Podsypka pod rurociag.

Zaprojektowane kanaly nalezy posadowi¢ bezposrednio na wolnym od kamieni gruncie rodzimym przy nie
naruszaniu w czasie wykonywania wykopow struktury gruntu rodzimego. Na odcinkach zalegania w poziomic ka-
natléw gruntow kamienistych lub gliny zwatowej pod projektowane kanaly nalezy wykona¢ podsypke zwirowo —
piaszczysta o gr. 0,20 m.

Ewentualne przewarstwienia z gruntdw organicznych tj. warstwy torfowej i gliny w poziomie posadowie-
nia przewodu nalezy wymieni¢ na grunt piaszczysto — zwirowy. Takim samym gruntem nalezy zasypac rury do
wys. 0,30 m ponad wierzch z jednoczesnym zaggszczeniem zasypki po obu stronach przewodu.

Prawidlowe zaggszczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskanie wstgpnego napr¢zenia rur, warunkuje
uzyskanie wlasciwej wytrzymatosci.

W migjscach wystegpowania wody gruntowej nalezy wykona¢ podtoze wzmocnione o gr. 0,20 m zaggszczo-
ne do 85 % wg Proctora z piasku $rednioziarnistego, mieszanego, bez frakcji pylastych o wielkosci ziaren do 20
mm.

5.5. Obsypka rurociagu.

Stopien zaggszezenia ze wzgledu na statecznos$¢ przewodu zalezny jest od warunkow obciazenia:

- pod drogami:

* wymagany stopien zaggszczenia dla obsypki wynosi . 100% ZMP*

- poza drogami:

* dla przewodow o przykryciu do 4,0 m obsypka powinna by¢ zaggszczona min. 85% ZMP (wg zmodyfi-
kowanej metody Proctora)

* moga by¢ stosowane wyzsze stopnie zaggszczenia, np. ze wzgledu na wymagania odnosnie konstrukcji
drogi.

Obsypka powinna by¢ zaggszczana warstwami o grubosci 10—30 cm. Wysoko$¢ obsypki nad wierzchot-
kiem rury (po zaggszczeniu) po winna wynosic:

* co najmniej 15¢m dla ruro $rednicy dn<400 mm;

* co najmniej 30 cm dla ruro $rednicy dn>400 mm.

5. 6. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i gigbokos$¢ posadowienia rurociagu powinny spet-
nia¢ ponizsze warunki:
- najmniejsze spadki kanatow powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8
m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:
- dla kanatow o $rednicy do 0,4 m - 3 %o,
- dla kanatow i kolektorow przelotowych - 1 %o (wyjatkowo dopuszcza si¢ spadek 0,5 %0).
- najwicksze dopuszczalne spadki wynikaja z ograniczenia maksymalnych predko$ci przepltywu
- glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zalezno$ci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do 1,3 m
(zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71). Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi konieczno$é¢
odpowiedniego ocieplenia kanatu.

5. 6. 1Rury kanalowe

Rury kanatowe uktada si¢ zgodnie z norma PN-EN 1610:2001 i instrukcja producenta.

Rury utozone w wykopie na znacznych glgbokosciach (ponad 6 m) oraz znacznie obcigzone, w celu zwigkszenia
wytrzymato$ci powinny by¢ posadowione na podsypce i obsypce zaggszczonej do 95% MP.

Uszczelnienia ztaczy rur kanatowych nalezy wykonac specjalnymi fabrycznymi pier§cieniami — uszczelkami gumo-
wymi.

Potaczenia kanalow stosowaé nalezy zawsze w studzience.

Kat zawarty migdzy osiami kanatéw doptywowego i odplywowego - zbiorczego powinien zawiera¢ si¢ w granicach
od 45 do 90°.

Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0 st. C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywa¢ w temperatu-
rze nie mniejszej niz + 8§ st. C.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejSciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu
przed zamuleniem.



5. 6. 2Studzienki kanalizacyjne

Sposob wykonania studzienek (przelotowych, potaczeniowych) przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa ozna-

czonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w Katalogu powtarzalnych elementéw drogowych" opraco-

wanym przez "Transprojekt” Warszawa [23].

- studzienki kanalizacyjne osadnikowe osadnik wynosi 50 cm

- dno studni kaskadowych wytozy¢ klinkierem.

- lokalizowa¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.

- Zwienczenia studni zlokalizowanych w skarpach wyprowadzi¢ do rzednej niwelety pobocza.

- studzienki posadowi¢ wzmocnionym warstwa ttucznia lub Zwiru dnie wykopu i przygotowanym fundamencie
betonowym

- PrzejScia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy wykona¢ w tulejach ochronnych producenta rur.
Przejécia musza zapewni¢ kompensacj¢ przemieszczen osiadania studni.

- Studzienki wykona¢ bez kominow wlazowych.

- Studzienki uzbroi¢ w wlazy kanalizacyjne typ C-250. Poziom wlazu w terenie trawiastym — pas rozdzielajacy —
powinien by¢ wyniesiony na wysokos$ci min 8 cm ponad poziomem terenu.

- stopnie wlazowe montowa¢ w dwoch rzedach, w odleglosciach pionowych 0,30 m i w odleglosci poziomej osi
stopni 0,30 m.

5. 6. 3. Izolacje

- Powierzchnie betonowe przylegte do gruntu powinny by¢ zabezpieczone przed korozja, zgodnie z zasadami
zawartymi w "Instrukcji zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych" opracowanej przez Instytut
Techniki Budowlanej w 1986 r. [21].

- Zabezpieczenie polega na powleczeniu ich zewngtrznej i wewngtrznej powierzchni warstwa izolacyjna
asfaltowa, posiadajaca aprobatg¢ techniczna, wydana przez upowazniona jednostke.

- Studzienki zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.

- Dopuszcza sig stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

- W érodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez
zagruntowanie izolacjq asfaltowa oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na goraco
wg PN-C-96177 [8].

- W érodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duza ré6znorodnos¢ i bardzo duzy przedzial natgzenia czynnika
agresji) sposob zabezpieczenia rur przed korozja Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

6. MONTAZ PRZEPOMPOWNI SCIEKOW
6.1. Opis techniczny przepompowni Sciekow.

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI OBEJMUJE:

1. Pompy produkcji GRUNDFOS (typy pomp wg tabeli) - szt.2 Wirnik otwarty typu vortex wykonany z zeliwa
Wolny przelot pompy min. 80 mm Os ona silnika pompy ze stali nierdzewnej Wodoszczelne, hermetyczne potacze-
nie kablowe w wypelnieniem poliuretanowym zapewniajace demontaz kabla bez zdejmowania obudowy silnika
Zintegrowany system chtodzenia silnika - bez uzycia cieczy Podwojne uszczelnienie mechaniczne wa u (Sic/Sic 1
Wegiel/Ceramika) Potaczenie korpusu silnika z komora wirnika za pomoca pierécienia zaciskowego ze stali nie-
rdzewnej zapewniajace demontaz bez uzycia narzedzi Pompa wyposazona w 10 metrowy kabel zasilajacy Sruby ze
stali nierdzewnej Pompy przystosowane do pracy cia ej w zanurzeniu, Z poziomem cieczy nieznacznie powyzej kor-
pusu pompy Maksymalna ilo§¢ zataczen - 20 cykli na godzing Maksymalna geboko$ zanurzenia 20 m Maksymal -
ne dopuszczalne wahania napigcia -10%/+6% Wbudowane zabezpieczenie termiczne pompy Klasa szczelnosci 1P
68 zgodna z norma IEC 60 529.

2. Zbiornik(wymiary wg tabeli) wykonany z polimerobetonu

Grubos¢ cianek zbiornika ma wynosi

- dla DN1500 mm - nie mniej niz 50 mm,

Komorg studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu (...) Standardowa wysokos$¢ ko-
mory wynosi 3 m(monolit). Dla zmniejszenia jej wysokosci rura moze by¢ przycinana.

Dla uzyskania wigkszej wysoko$ci komory rury sa taczone przy uzyciu kleju epoksydowego.

Wyposazenie zbiornika:

- drabinka z azowa - stal nierdzewna

- porgcz — stal nierdzewna

- kominki wentylacyjne - PCV

- wlaz wejsciowy - stal nierdzewna

- belka wsporcza — stal nierdzewna

- prowadnice - stal nierdzewna

- cuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna

- zasuwy z klinem gumowanym zeliwne + przedlozenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej szt.2 (obs uga z
poziomu terenu)

- zawory zwrotne kulowe DNS8O szt.2 - Zeliwo

- przewody t oczne DN80/100 - stal nierdzewna



- potaczenia kotnierzowe nierdzewne

- elementy ztaczne - stal nierdzewna

- z czka STAL/PE - po czenie w zbiorniku

- nasada T-52 z pokrywa - 1 szt.

3. Rozdzielnia Sterowania Pomp — wyposazenie i funkcje rozdzielnicy elektryczne;j:

a. Obudowa szafy sterowniczej:

- wykonana z tworzywa sztucznego

- wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego, na ktorych sa zainstalowane (na sitodruku obrazu pom-
powni): kontrolki: poprawnosci zasilania, awarii ogolnej, awarii pompy nr 1, awarii pompy nr 2, pracy pompy nr 1,
pracy pompy nr 2; wylacznik gtowny zasilania, przetacznik trybu pracy pompowni (Rgczna — 0 — Automatyczna);
przyciski

Startu i Stopu pompy w trybie pracy r¢cznej; stacyjka z kluczem

- o wymiarach: 800(wysoko$ )x600(szeroko$ )x300(g bokos )

- wyposazona w plytg¢ montazowa z blachy ocynkowanej o grubo$ci 2mm

- wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych

- posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli

(np. zasilajacych, od czujnikow ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez

koniecznos$ci demontazu obudowy szafy sterowniczej

b. Urzadzenia elektryczne:

- panel dotykowy (kolorowy) LCD o przekatnej ekranu 7,1”

- modu telemetryczny GSM/GPRS posiadajacy co najmniej wyposazenie i mozliwosci

wymienione w podpunkcie ¢)

- czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

- uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

- czteropolowe zabezpieczenie klasy C

- przetwornik pradowy do monitorowania pradu pompy

- wylacznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63 A

- wylcznik glowny sie -agregat 60A

- gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej

- gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo- pradowym klasy B10

- gniazdo serwisowe 400V/32A/5P montaz tablicowy wraz z czteropolowym wyltacznikiem
nadmiarowo-pradowym klasy B32

- wyt cznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przeciazeniem i zanikiem

napi¢cia na dowolnej fazie zasilajacej

- stycznik dla kazdej pompy

- jednopolowy wytcznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

- zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatorow

- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wej$ciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego 1 optycznego

- przelacznik trybu pracy (R¢czna — 0 — Automatyczna)

- wylacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

- hermetyczny wytacznik krancowy otwarcia wlazu przepompowni

- stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obicktu

- sonda hydrostatyczna z wyj$ciem pradowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz z

dwoma plywakami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz z cuchem ze stali nierdzewne;j

- antena typu YAGI dla sygnalu GPRS modu u telemetrycznego (w przypadku wysokiego poziomu mocy sygnatu
GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 - w ksztalcie »krazka”
z montazem na obudowie szafy sterowniczej)

- o$wietlenie wewngtrzne szafy

c. Sterowaniec w oparciu 0 modu telemetryczny GSM/GPRS, do ktorego wchodza nastgpujace sygnaty
(UWAGA!!! Wszystkie sygnatly binarne powinny by wyprowadzone z

przekaznikow pomocniczych): Wejscia (24VDC):

- tryb pracy (Rgczny/Automatyczny)

- zasilanie na obickcie (Wlaczone/Wytaczone)

- awaria pompy nr 1 — kontrola termika pompy i wylacznika silnikowego

- awaria pompy nr 2 — kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego

- kontrola otwarcia drzwi 1 wlazu pompowni

- kontrola ptywaka suchobiegu

- kontrola ptywaka alarmowego — przelania

- kontrola rozbrojenia stacyjki

- sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) odbezpieczony bezpiecznikiem (32mA) Wyjscia
(zataczanie przekaznikow napigciem 24VDC)

- zalaczanie pompy nr 1

- zalaczenie pompy nr 2

- zalaczenie sygnatu dzwigkowego syrenki alarmowej i sygnalu optycznego

d. Rozdzielnia Sterowania Pomp zapewnia:

- naprzemienna pracg pomp



- kontrolg termikow pompy i wytacznikow silnikowych

- funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie §ciekOw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy recznej

- w momencie awarii sondy hydrostatycznej, pracg pompowni w oparciu o sygnat z dwoch ptywakow

e. Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwosci modu u telemetrycznego GSM/GPRS: Sterownik pracy przepom-
powni swobodnie programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM 8 wej$ binarnych
8 wyj$ binarnych 2 wyjscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20 mA Port szeregowy RS 232 Port szeregowy
RS 232/422/485 optoizolowany Wejscia licznikowe Sterownik powinien posiada synoptyke o wejsciach i wyj-
$ciach Stopien ochrony P40 Modu Dual Band GPRS/GSM EGSM900/1800 Napigcie state 24V Wyjscie antenowe
Gniazdo karty SIM Panel czo owy sterownika wyposazony w diody informujace o: stanach wej$ 1 wyj$ binarnych
zasiggu sieci GSM — minimum 3 diody poprawnosci zasilania sterownika o prawidtowos$ci zalogowania sig sterow-
nika do sieci GPRS

Mozliwo$ci: Wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wej$ i wyj$ modu u telemetrycznego do stacji

monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM

Wysy anie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanow

alarmowych na obiekcie Sterowanie praca obiektu — przepompowni na podstawie sygnalu
z ptywakow i sondy hydrostatycznej

Szafy prod. HYDRO-PARTNER posiadaja Certyfikat Zgodnosci CE oraz Certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa
,»B”

Szafa sterownicza powinna umozliwia monitorowanie i zdalne sterowanie praca pompowni z poziomu zainstalo-
wangj stacji monitorujacej 1 w przypadku wezeéniejszego wdrozenia systemu monitoringu u Uzytkownika powinna
stanowi rozbudowg istnicjacego systemu monitoringu .

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna

us uga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Oferujemy swoja pomoc w

pozyskaniu w/w kart SIM.

Nowo powstata przepompownia $cickow ma by objeta rozbudowa istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu
GPRS, ktory jest zainstalowany w ZUK w Susz.

Oprogramowanie ma wspolpracowa z istniejacym systemem monitoringu (dodatkowa zaktadka

w istniejacym oprogramowaniu)

Jednoczesnie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy u Zamawiajacego system

sterowania i monitoringu w oparciu o technologi¢ GPRS nie moze by zmieniony na inny.

Nie dopuszcza si¢ rowniez mozliwosci wspotdziatania dwoch czy wigcej roznych systemow sterowania 1 monitorin-
gu przepompowni.

DO OBOWIAZKOW ZAMAWIAJACEGO NALEZY: Przygotowanie podtoza do osadzenia zbiornika. Podloze to
powinno by o grubosci odpowiedniej dla danych warunkow gruntowych moze by wykonane jako podsypka zwiro-
wa zageszezona lub z chudego betonu Osadzenie zbiornika . Zapewnienie dzwigu do roztadunku i montazu Oczysz-
czenie rurociagu t ocznego oraz dna przepompowni jesli sa zanieczyszczone Doprowadzenie zasilania 3 x 400V do
szafy sterowniczej przy zapewnieniu napigcia zgodnie z PN (zabezpieczenie dobrane do mocy tacznej pomp zasto-
sowanych w przepompowni) Wykonanie przytacza do przewodoéw ochronnych, elementéw metalowych przepom-
powni o rezystancji zapewniajacej ochrong przeciwporazeniowq - dla potaczen wyrownawczych Doprowadzenie
przewodu z rur PVC umozliwiajacych montaz przewodow zasilajacych pompy oraz montaz wiacznikow ptywako-
wych Podlaczenie kro¢coOw zbiornika do zewngtrznej sieci kanalizacyjnej. Zapewnienie medium do przeprowadze-
nia rozruchu. Utwardzenie drogi dojazdowej do miejsca posadowienia zbiornika.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7. 1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne".
7. 2. Kontrola, pomiary i badania

7.2.1 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ sprawdzenia wszystkich uzywanych materiatow, do

betonu i zapraw i ustali¢ recepturg.

7. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z czgstotliwoScia

okreslona w niniejszej SST 1 zaakceptowana przez Inzyniera.

W szczegolnosei kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rz¢dnych zatozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa tras i rzednych posadowienia urzadzen



- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,

-  badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rz¢dnych posadowienia studzienek Sciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

7. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej
niz + 5 cm,

- odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ + 3 cm,

- odchylenie szerokos$ci warstwy podltoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleglosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczac -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym
spadku),

- wskaznik zaggszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m powinien by¢
zgodny z pkt 5. 5.9,

- rzedne kratek $ciekowych 1 pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokladno$cia do + 5 mm.

8. 2. 4. Materialy do wykonania wylotu drenu

Cement powinien by¢ zaopatrzony przy dostawie w atest lub w sygnatur¢ odbiorcza kontroli jakosci.
Kruszywo powinno charakteryzowac sig¢ statoscia cech fizycznych i jako$cia uziarnienia oraz nie powinno zawieraé
sktadnikow szkodliwych w ilosci lub postaci wywierajacej ujemny wptyw na cechy techniczne betonu. W przypad-
kach watpliwych lub spornych nalezy przeprowadzi¢ badania kruszywa wg PN-B-06712 [14].

8. OBMIAR ROBOT
8.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania og6lne".

8.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji i szt. wylotu.

9. ODBIOR ROBOT
9.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogolne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 dalty wyniki pozytywne.

9.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- roboty montazowe wykonania rur kanalowych i przykanalika,

- wykonane studzienki Sciekowe i kanalizacyjne,

- wykonane komory,

- wykonana izolacja,

- zasypany zaggszczony wykop.

Odbiodr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez ha-
mowania og6lnego postegpu robot.

Dhugo$¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

10. PODSTAWA PELATNOSCI

10.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .
10.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:

- oznakowanie robot,

- dostawe materiatow,

- wykonanie robdt przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podtoza i fundamentu,



- wykonanie saczkow ,

- wykonanie wylotu kolektora,

- ulozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, wpustow deszczowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,

- zasypanie i zaggszczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
11. 1. Normy

PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-0675 1- Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. Rury i ksztaltki. Wymagania i badania
PN-B-11111- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
PN-B-11112 - Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-12037 - Cegta pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna

PN-B-12751- Kamionkowe rury i ksztattki kanalizacyjne. Ksztatty i wymiary

DIS8772 — rury grawitacyjne z PE

DIS8773 — rury grawitacyjne z PP

. PN-B-14501 - Zaprawy budowlane zwykte

10. PN-C-96177 - Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco

11. PN-H-7405 1-00 - Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania

12. PN-H-74051-01 - Wtazy kanatowe. Klasa A (wlazy typu lekkiego)

13. PN-H-7405 1 -02 - Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)

14. PN-H-74080-01 - Skrzynki Zzeliwne wpustow deszczowych, Wymagania i badania

15. PN-H-74080-04 - Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

16. PN-H-74086 - Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

17. PN-H-74101 - Zeliwne rury ci$nieniowe do polaczen sztywnych

18. BN-88/6731-08 - Cement. Transport i przechowywanie

19. BN-62/6738-03,04, 07 - Beton hydrotechniczny

20. BN-86/8971-06.00, 01 - Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe "Wipro"
21. BN-86/8971-06,02 - Rury bezci$nieniowe. Rury betonowe i zelbetowe

22. BN-86/8971-08 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe,

23. PN-EN 1401-01:1999

24. PN-EN 1610:2001. wykonawstwo i1 proby odbiorowe

25. PN-B-062050 - Beton zwykty

26. PN-B-19701 - Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
27. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu

28. PN-B-32250 - Materialy budowlane. Woda do betonoéw i zapraw

29. PN-B-23010 - Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

30. KPED

R IS

11. 2. Inne dokumenty

31. Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 r.
32. Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(11) Studzienki $lepe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1 ) Studzienki $cickowe do odwodnienia drog (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm

33. "Katalog powtarzalnych elementow drogowych". "Transprojekt" - Warszawa, 1979-1982 r.

34. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przewodow kanalizacyjnych z rur "Wipro", Centrum Techniki
Komunalnej, 1978 .

35. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci 1 urzadzen sieciowych, wodociagowych i kanalizacyjnych,
BPC WiK "Cewok" i BPBBO Miastoprojekt - Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowania przez
Zespot Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powolany przez Prezydenta m.st. Warszawy - sierpien 1984 r

36. Instrukcja montazowa ukladania w gruncie rurociagdw PE produkcji PipeLife

37. System kanalizacji grawitacyjnej i drenazu z rur PE/PP — PipeLife

38. Projektowanie i wykonawstwo sieci zewngtrznych z tworzyw sztucznych — Lars-Eric Janson, Jan Molin



S-03.00.00 ROBOTY ZIEMNE
$-03.01.00 ROBOTY ZIEMNE — WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru liniowych rob6t ziemnych dla zadania :, Projekt Budowlany sieci kanalizacji sanitarnej gra-
witacyjnej i ttocznej wraz z przytaczami oraz przepompownia $ciekéw” w msc Brusiny gm.Susz
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji ro-
bot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drog i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. III),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow przemystowych,
spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.3.Wysoko$¢ nasypu lub gigbokos¢ wykopu - rdznica rz¢dnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego glgbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop glgboki - wykop, ktorego glgbokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dtugotrwalym
osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrgbie pasa robot drogowych.
1.4.12.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robot drogowych.

1.4.13.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiazanych z trasa drogowa.

1.4.14.Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:

Pa - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu,
(Mg/m?),

Ps - maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, okreslona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/m®).

1.4.16. Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntow niespoistych, okre§lona wg
wzoru:

gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%
gruntu, (mm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%

gruntu, (mm).



1.4.17. Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST S-M-01.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntow
Podziat gruntow pod wzgledem kategorii i wysadzinowos$ci przedstawiono w tablicy 11 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce¢ wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy
tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreSlone w ST S-05.01.00, pkt 2.4, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowiazkow Zamawiajacego,
o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow,
ktorych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntdéw i innych materialow na kategorie wg [8]






Tablica 1. cd. Podziat gruntow i innych materialdw na kategorie

41,8Wegiel kamienny i brunatny
14,7

19,6

19,6

20,6

21,6

15,7

Ity przewarstwione tupkiem

Itotupek twardy, lecz rozsypliwy

Zlepience stabo scementowane

Gips

Tuf wulkaniczny, czgéciowo sypkiod 30 do 45
od 30 do 45

od 30 do 45

od 30 do 45

od 30 do 45

od 30 do 4526,5Itotupek twardy
226

235

22,6

21,6

21,6

24,5

18,6

Lupek mikowy i piaszczysty niespgkany
Margiel twardy

Wapien marglisty

Piaskowiec o spoiwie ilastym

Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych
Anhydryt

Tuf wulkaniczny zbity



60d 30 do 45

od 45 do 50

od 30 do 45

od 45 do 50

od 30 do 50

od 30 do 45

od 45 do 50

od 45 do 5023,5L.upek piaszczysto-wapnisty
23,5

23,5

23,5

28,4

23,5

Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy

Zlepience z otoczakow glownie skat osadowych o spoiwie krzemionkowym
Wapien niezwietrzaty

Magnezyt

Granit i gnejs silnie zwietrzate

70d 45 do 50
od 45 do 50

od 45 do 50

od 45 do 50

od 45 do 50

od 45 do 5024,5Lupek plastyczny twardy niespgkany
24,5

24,5

25,5

24,5

Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym
Wapien twardy niezwietrzaty

Marmur i wapien krystaliczny

Dolomit niezbyt twardy

8o0d 45 do 50

od 45 do 50

od 45 do 50

od 45 do 50

od 45 do 5025,5Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzemionkowym

25,5

25,5

25,5

25,5

24,5

24,5

25,5,

Zlepience z otoczakow skat gtownie krystalicznych o spoiwie wapiennym lub krzemionkowym
Dolomit bardzo twardy

Granit gruboziarnisty niezwietrzaty
Sjenit gruboziarnisty

Serpentyn

Wapien bardzo twardy

Gnejs

90d 45 do 50

od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 5025,5Granit $rednio i drobnoziarnisty
26,5

25,5

26,5

24,5

26,5



25,5
274
26,5
26,5
274
25,5
274

Sjenit $rednioziarnisty

Gnejs twardy

Porfir

Trachit, liparyt, i skaty pokruszone
Granitognejs

Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach

Gabro

Gabrodiabaz i kwarcyt

Bazalt

100d 45 do 50

od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50 1) Mniejsze wartosci stosowaé przy obliczaniu ilo§ci materialdow na warstwy nasypow przed ich zageszczeniem, wigksze wartosci

przy obliczaniu objetosci i ilosci $rodkow przewozowychTablica 2. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg
PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegblnienie | Jed- Grupy gruntow
whasciwosci nostki Niewysadzinowe | Watpliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu —  tumosz — piasck pylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina — glina piasz-  czysta
- Zwir gliniasta zwiezha, glina
. .. zwigzla, glina pylasta
— pospotka — rumosz gliniasty Zwiczta
— piasek gruby |- zwir gliniasty — i, it piaszczys-ty, it
— piasek sredni |- pospotka pylasty
— piasek drobny gliniasta bardz.O wysad.zililowe
— suzel — piasek gllplasty
nierozpadowy B p}{h p y1.p 1252-CZysty
— glina piasz- czysta,
glina, glina pylasta
— it warwowy
2 Zawarto$§¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od3do 10 > 10
3 Kapilarno$¢
bierna Hy, m <1,0 >1,0 > 1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.



3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntdw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i1 przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta§mociagi itp.),
— sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego objetosci, technologii odspajania 1 zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ s$rodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na
pisSmie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopdéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10
cm. Roznica w stosunku do projektowanych rz¢dnych robét ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.
Szerokos¢ korpusu nie moze roznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi
nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna glgbokos$¢ nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze lata
3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni,

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp,
powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.
Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich diugotrwata
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntdw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynno$ci, jak rowniez za
dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.



5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntdow spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych robdt na spetlnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu
w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy
Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szeroko$¢ dna
i glgboko$¢ rowu nie moga réznic si¢ od wymiardw projektowanych o wigeej niz £ 5 cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegodlna uwage nalezy zwrdcic na:
- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnoéci wchodzace w zakres sprawdzenia jakoS$ci wykonania robot okreslono w punkcie 6 ST D-02.01.01 oraz
D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos$é oraz zakres badan i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.

Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp.Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow

1Pomiar szerokosci | Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i
korpusu ziemnego [ poziomica lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2Pomiar szeroko$ci | prostych, w punktach gtownych tuku, co 100 m na

dna rowow tukach o R > 100 m co 50 m na lukach o R < 100 m
3Pomiar rze¢dnych | oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni

korpusu ziemnego
4Pomiar pochylenia
skarp

SPomiar  réwnosci
powierzchni
korpusu

6Pomiar  réwnosci
skarp

7Pomiar spadku | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 200 m
podtuznego oraz w punktach watpliwych

powierzchni
korpusu lub dna
rowu




8Badanie Wskaznik zaggszczenia okre$la¢ dla kazdej utozonej
zageszczenia gruntu | warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m’
nasypu

6.3.2. Szerokos$¢ korpusu ziemnego
Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze roézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow
Szeroko$¢ dna rowdw nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz = 5 cm.
6.3.4. Rzgdne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga roéznic si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. ROwnos¢ korony korpusu
Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
6.3.7. Rownosc¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rz¢dnych
wysokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rz¢dnych projektowanych, wigkszych niz -3 ¢m lub +1
cm.

6.3.9. Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone.
Jesli materialy nie spelniajace wymagan zostanag wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okre§lonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizona jakos$c¢.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m? (metr szeScienny) wykonanych robdt ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenic modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie plyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zagegszczenia gruntu

S-03.02.00 ROBOTY ZIEMNE WYKOPOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru wykopow w gruntach I-V kategorii dla zadania : : , Projekt Budowlany sieci kanalizacji sa-
nitarnej grawitacyjnej i ttocznej wraz z przylaczami oraz przepompownia sciekbw” w msc Brusiny
gm.Susz

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji ro-
bot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy sieci

zgodnie z dokumentacja projektowa obejmuja :

a) mechaniczne wykonanie robot ziemnych wykopowych dla robot przy sieci ttocznej
b) mechaniczne wykonanie robo6t ziemnych wykopowych dla robot przy sieci kanal. sanit.
¢) transport nadmiaru gruntu na odlegtos¢ do 1,0 km

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST S-03.01.00 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST S-03.01.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podziatu gruntdow i innych materiatdw na kategorie pod wzgledem trudnos$ci ich odspajania podano w
OST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartoSci ggstosci objgtosciowej gruntow i
materiatow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w SST S-03.01.00, pkt 2, tablica 1.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST S-03.01.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST S-03.01.00 pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robdt

Ogolne zasady prowadzenia robdt podano w SST S-03.01.00 pkt 5.
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia roboét, a na-
prawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych od-
stepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robot ziemnych.
Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réoznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odst¢pstwo od powyzszego wy-
magania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewie-
zione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabez-
pieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych rzed-
nych rob6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggeszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniaé wymagania, dotyczace
minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna warto$¢ I; dla drog

Strefa korpusu
Teren zielony Droga -

Gorna warstwa o grubosci 20 | 1,00 1,00
cm
Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni robét| 0,97 1,00
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je doggséci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggsz-
czanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sa okreslone w SST, pro-
ponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzed-
nych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wyko-
nujacych t¢ czynno$¢ budowlana. Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obciaza Wykonawcg robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST S-04.01.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczego6lna uwagg nalezy zwrocic na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich whasciwosci,

b) zapewnienie statecznos$ci skarp,

¢) odwodnienic wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okre§lonych w punkcie 5.2.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST S-03.01.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szeScienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST S-03.01.00 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST S-03.01.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopow w gruntach I-V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zala-
dunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnieniec wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,
— wykonanie, a nastegpnie rozebranie drog dojazdowych,
— rekultywacjg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwiazanych podano w SST S-03.01.00 pkt 10.



