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S/M-01.00.00. WYMAGANIA OG(:)LNE - SPECYFIKACJA
TECHNICZNA OGOLNA

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot
branzy sanitarnej dla zadania: Budowa sieci kanalizacji sanitarnej oraz przepompowni sciekow wraz z kablowq linia
energetyczng zalicznikowq.

Inwestorem w/w zadania jest Gmina i Miasto Susz, ul. Wybickiego, 14 - 240 Susz
Podstawowe opracowanie stanowi dokumentacja techniczna dla przedmiotowego zadania opracowana przez Zaktad
Ustug Projektowych i Nadzorow Inwestycyjnych ,,PROJSANIT”, ul. Kr. Jadwigi 9/32, 14-200 Itawa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawg opracowania szczegétowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1 .
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogo6lne, wspolne dla robot objetych nizej wy-
mienionymi specyfikacjami technicznymi :

S/M-01.00.00 Wymagania ogoélne
S-02.00.00 Budowa przytaczy kanalizacji sanitarne;j
S-03.00.00 Budowa linii kablowych zalicznikowych
S-04.00.00 Roboty ziemne

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego czg$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.6. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.7. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajace-
g0, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowa-
nie kontraktem.

1.4.8. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania robotami i do wy-
stgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasa-
mi dzielacymi jezdnie.

1.4.11. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodat-
kowych zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika Projektu.
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1.4.12. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowa-
dzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i specy-
fikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na

podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosfe-
rycznych.

Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzch-
ni.

Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Podbudowa zasadnicza - gorna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochron-
na, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta - wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli prze-
dziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.

1.4.18. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.19. Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przej¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.20. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.22. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita moder-
nizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.23. Przeszkoda naturalna - element §rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budow-
lanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.24. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.

1.4.25. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, cha-
rakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.26. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naru-
szonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wy-
konania.

1.4.28. Teren budowy — teren udostepniony przez zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.29. Zadanie budowlane - czg¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna cato$é konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego speklnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli lub
jej elementu.



Specyfikacje Techniczne str. 9

1.4.30. Wezel montazowy - miejsce, w ktorym nastgpuje rozgatgzienie odcinkéw przewodow lub instalowanie
elementow uzbrojenia. W sktad wezta wehodza m.in. ksztattki , zlacza, elementow uzbrojenia, itp.

1.4.31. Spajalno$¢ - przydatno$¢ metalu o danej wrazliwosci na spajanie do utworzenia w okre§lonych warunkach
spajania ztacza metalicznie ciaglego o wymaganej uzytecznosci. Spajanie obejmuje: spawanie, zgrzewanie i lutowa-
nie.

1.4.32. Spawanie - metoda spajania, w ktorej taczone brzegi oraz spoiwo ulegaja stopieniu.

1.4.33. Spoina - czg$¢ spawanego ztacza, sktadajaca si¢ wylacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.34. Materiat rodzimy - materiat z ktorego wykonany jest przedmiot poddawany procesowi spajania.
1.4.35. Spoiwo - material dodatkowy przeznaczony do utworzenia spoiny.

1.4.36. Ztacze spawane - polaczenie dwoch lub wigcej czgsci wykonane za pomoca spawania.

1.4.37. Spawanie gazowe - spawanie, w ktorym zrodtem ciepta jest ptomien gazowy.

1.4.38. Spawanie tukowe - spawanie, w ktorym zrodtem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.39. Spawanie reczne - spawanie, w ktérym zarowno posuw elektrody lub drutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrodta ciepta wzdtuz ztacza odbywajq si¢ recznie.

1.4.50. Spoina montazowa - spoina taczaca czgsci prefabrykowane w calos¢ konstrukcyjna wykonang w warunkach
spawania montazowego.

1.4.51. Spoina sczepna - krotka spoina wykonana dla utrzymania czgsci taczonych
w potozeniu odpowiednim do spawania.

1.4.52. Spoina ciagla - spoina utozona na catej dtugosci zlacza.

1.4.53. Zgrzewanie - metoda spajania przy ktorej potaczenie materiatow nastgpuje wskutek docisku, niezaleznie od
zrodta, ilosci i koncentracji ciepta wystgpujacego w czasie faczenia.

1.4.54. Zgrzewalno$¢ - podatno$¢ materialu do taczenia za pomoca zgrzewania przy okreslonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.55. Ztacze zgrzewane - potaczenie dwu lub wigcej czgsci, wykonane za pomoca zgrzewania.

1.4.56. Zgrzeina - miejsce ztacza zgrzewanego, w ktérym nastapito polaczenie (materialow) o fizycznej ciaglosci.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonywanych robodt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami In-
zyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtow-
nych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzglgdniajacym podzial na dokumentacjg¢ projektowa:

Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokument
acje wykonawcza (techniczng) i zostana przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kon-
traktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czg$¢ umowy, a wymagania okre§lone w cho¢by jednym z nich sa obowi-
azujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci wy-
mieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogoélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowied-
nich zmian i poprawek.
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W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaré6w okreslonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projek-
towa i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktoérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatlu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
musza wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalne-
go przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to na
niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wy-
konane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych (,,pod ruchem’)

Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie,
Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia

uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabez-
pieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powi-
nien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. Kazda zmiana. W stosunku do zatwierdzonego projektu or-
ganizacji ruchu wymaga kazdorazowego ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bez-
pieczenstwo pojazdow i pieszych.Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgod-
niony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez In-
zyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umow-
na. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okre-
sie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robo6t, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy prze-
znaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposodb uzgodniony z Inzy-
nierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 iloSciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierow-
nika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realiza-
cji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w
ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodo-

wiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

- utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb
lub wtasnos$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastep-
stwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miatl szczegdlny wzglad na:

- lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwos$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
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Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na tere-
nie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed do-
stegpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczal-
nego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate
techniczng wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na $rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Je-
zeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materiatdéw od wia-
$ciwych organéw administracji panstwowe;j.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowa-
to jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wihascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji do-
starczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczegcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wy-
konawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarcza-
jac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodo-
wane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w do-
kumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa miesz-
kaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani zamawiajacy nie bedzie ingerowal w trakcie porozumienia, o ile nie beda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ begdzie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialdw i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbg¢dne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim prze-
wozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy
nie spetniajace tych warunkoéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obciaze-
nie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca
begdzie odpowiadat za naprawg wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecz-
nych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publiczne-
go. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.
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1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty zakonczenia robot do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bgdzie w petni odpowiedzial-
ny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wy-
magan prawnych odnosnie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, mate-
riatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowaé
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przestawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specy-
fikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Roéwnowazno$¢ norm i zbiorow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda obowiazywaé postanowienia najnowszego wy-
dania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono in-
aczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub
regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania
niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.12. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geo-
logicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno§¢ Zamawiajacego. Wykonawca
zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowa¢ zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia op6znienia w robotach, Inzynier/Kierownik projek-
tu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonywania robot i/lub wysokos§¢ kwo-
ty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje).

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczyé Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegélowe informacje do-
tyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie §wiadec-
twa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopusz-
czonego zrédla w sposdb ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostar-
czy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta. Wykonaw-
ca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan tere-
nowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decy-
zje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokol-
wiek zrodta.Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialdow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w do-
kumentach umowy bgda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w ob-
rgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy. Eksploatacja Zroédet mate-
riatow begdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zto-
zone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jezeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wy-
konawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wy-
konuje na wlasne ryzyka, liczac sig¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju mate-
riatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naj-
mniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bgdzie to potrzebne z uwagi na wy-
konanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do roboét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem w miejscach zorganizo-
wanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod
wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza
by¢ spelnione nastgpujace warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miat zapewniong wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow
w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie od-
bywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robét,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierow-
nika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien od-
powiada¢ pod wzgledem typow i iloci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakcep-
towanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w doku-
mentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowa-
nia. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
cj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wa-
runkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w od-
niesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetiajace
tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu
organizacji robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca
jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunigte przez Wykonawce na
wiasny koszt, z wyjatkiem , kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wy-
konawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wy-
konawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig. Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba
zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonaweca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program za-
pewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykony-
wania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z do-
kumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:
a) czes$¢ 0gdlng opisujaca:
organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposob zapewnienia bhp.,
wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$ciag wykonywanych robot,
wyposazenie W sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i formg przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) czgs¢ szczegdblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilo$¢ §rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, lepisz-
czy, kruszyw itp.,
sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
sposob i1 procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania po-
szczegblnych elementéw robot,
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sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozona jakos¢
robot.Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni od-
powiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne
do pobierania probek i badan materialow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik
projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykony-
wania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz rob6t z czestotliwo-
$cia zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projek-
towej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach 1 wy-
tycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres§lone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierow-
nikowi projektu $§wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacje,
zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspek-
cji. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedoci-
agnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bgda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia do-
piero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie od-
powiednia jakos$¢ tych materiatdéw. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki bgda pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasa-
dzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan. Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.  Na zlece-
nie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawceg usunigte lub ulepszo-
ne z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania préobek beda dostarczone przez
Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposodb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak naj-
szybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakos$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczo-
nego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawca 1 producent materialdow powinien mu udzieli¢ niezbgdnej po-
mocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcg,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatéw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan wlasnych badan kon-
trolnych jak 1 wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacjq
projektowa i SST. Moze zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan
niezaleznemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
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certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okres§lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja okreslona w pkt 1
1 ktore spetniaja wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawcg Inzy-
nierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow

robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wy-

maganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je

przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi/Kierow-
nikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci mate-
riatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zy-
czenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy



Specyfikacje Techniczne str. 17

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoly z narad i ustalen,
- korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewi-
dzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedsta-
wiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bgdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie ob-
mierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda wpisane do
rejestru obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie Iub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang po-
prawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigecznej ptatnosci na rzecz Wy-
konawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej w [m]. Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objeto$ci beda wyliczone w m’® jako
dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli
urzadzenia te lub sprzg¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catlym okresie trwania
robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzy-
mywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzy-
niera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czeSciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
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- odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentual-
nych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.
Odbioru roboét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym po-
wiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz
w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Jakos¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbidr cze$ciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bgdzie stwierdzona przez Wykonaw-
c¢ wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktéorych mowa w punkcie 8.4.2. Od-
bioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych do-
kumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projek-
towa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w warstwie $cieralnej
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nie-
znacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot spo-
rzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
- dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaro6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
- opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do doku-
mentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
- geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie b¢da gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy od-
biorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wy-
konawcg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wy-
magania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i transportu na

teren budowy,
- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Uwaga: Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne S-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w S-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu or-
ganizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projek-
tu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

- opflaty/dzierzawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

- tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,

- utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazddéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

- usuni¢cie wbudowanych materiatdéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555).

S-02.00.00 BUDOWA PRZYLACZY KANALIZACJI SANITARNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej szczegdtowej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru budowy sieci kanalizacji deszczowej i sanitarnej dla zadania: Budowa sieci kanalizacji sanitarnej oraz prze-
pompowni Sciekow wraz z kablowq linia energetycznq zalicznikowq.
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1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kanalizacja deszczowa grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna stuzaca do bezcisnieniowego trans-
portu $ciekdow opadowych.

1.3.2. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna shuzaca do bezci$nieniowego trans-
portu $ciekdw bytowo - gospodarczych.

1.3.3. Scianka szczelna - element fundamentu pod wylot kanalizacyjny brusy stalowe GZ-4 zaglebione w grunt na
gleb. min. 2,5 m

1.3.4. Przykanalik - kanal przeznaczony do potaczenia wpustu deszczowego z siecia kanalizacji deszczowe;.

1.3.5. Kanal zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania $ciekow z co najmniej dwoch kanatow bocznych.

1.3.6. Kolektor gléwny - kanat przeznaczony do zbierania $ciekdow z kanatéw oraz kanatéw zbiorczych i odprowa-
dzenia ich do odbiornika.

1.3.7. Kanal nieprzelazowy - kanal zamknigty o wysoko$ci wewngtrznej mniejszej niz 1,0 m.

1.3.8. Kanal przelazowy - kanat zamknigty o wysokosci wewngtrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.
1.3.9. Elementy studzienek i komér

1. 3.9.1. Komora robocza - zasadnicza cz¢$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnos$ci eksploatacyjnych.
Wysoko$¢ komory roboczej jest to odlegto$¢ pomigdzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu przy-
krycia studzienki lub komory, a rzedna spocznika.

1. 3.9.2. Komin wlazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do zejs$cia ob-
stugi do komory robocze;.

1. 3.9.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - plyta przykrywajaca komorg robocza.

1. 3.9.4. Wlaz kanalowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
komér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1. 3.9.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.
1. 3.9.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta a $ciana komory roboczej.

1. 3.9.7. Osadnik - cz¢$¢ dolna komory roboczej studzienki ponizej poziomu kanatu odptywowego ze studzienki.

1.3.10. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci kanalizayjnych:

1.3.10.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.3.10.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanalu w planie, na
zalamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.3.10.3. Studzienka polaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do laczenia co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.3.10.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewod pionowy
umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii §ciekow, splywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego do
nizej polozonego kanatu odptywowego.

1.3.10.5. Studzienka bezwlazowa - Slepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu wtazowego, spe-
Iniajaca funkcje studzienki potaczeniowe;.

1.3.10.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i prawidto-
wej eksploatacji kanatow.

1.3.10.7. Komora polaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do laczenia co najmniej dwoch kanalow do-
ptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.3.10.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komora majaca pochylni¢ i zagl¢bienie dna umozliwiajace wytracenie
nadmiaru energii §ciekow sptywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego.

1.3.10.9. Wylot Sciekow - element na koncu kanatu odprowadzajacego $cieki do odbiornika.
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1.3.10.10. Przejscie syfonowe - jeden lub wigcej zamknigtych przewodow kanalizacyjnych z rur zeliwnych, stalo-
wych lub Zelbetowych pracujacych pod cisnieniem, przeznaczonych do przeptywu $ciekoéw pod przeszkoda na trasie
kanatu.

1.3.10.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany na sieci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego zatrzy-
mania czesci sciekdw opadowych i1 zredukowania maksymalnego natezenia przeptywu.

1.3.10.12. Separator koalescencyjny - obickt budowlany przeznaczony do oczyszczania wod deszczowych za-
wierajacych w swym skladzie, w szczegdlno$ci, substancje ropopochodne, wyposazony w wkilad filtracyjny
wspomagajacy proces koalescencyjny.

1.3.10.13. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru $ciekéw opadowych, sptywajacych do kanatu z utwardzonych
powierzchni terenu.

1.3.11. Odbiory i proby ciSnienia dla sieci
1.3.11.1. Odbior techniczny czeSciowy - odbior techniczny robdt zanikajacych przed catkowitym zakonczeniem

budowy przewodu, tj.: podtoza, odcinka przewodu przed badaniami jego szczelno$ci, obiektéw budowlanych na
przewodzie, szczelno$ci odcinkow przewodu, warstwy ochronnej zasypki utozonego odcinka przewodu

1.3.11.2. Odbiér techniczny koncowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odbidr techniczny odcinka przewodu w przypadku gdy moze on by¢
wezesniej oddany do eksploatacji

1.3.11.3. Srednica obliczeniowa przewodu dn - wielkos¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynow dugosci
odcinkéw przemodu i odpowiadajacych im $rednic przez catkowita dlugo$é przewodu, w metrach

1.3.11.4. Préba hydrauliczna - proba szczelnosci w ktorej czynnikiem jest woda

1.3.11.5. Ci$nienie robocze Pr - ci$nienie, w megepaskalach, okreslone zgodnie z dokumentacja techniczna jako
maksymalne réznice rzednej linii ciSnienia m najwyzszym potozeniu nad badanym odcinkiem przewodu i rzgdne;j
jego osi

1.3.11.6. Cisnienie prébne Pp - ciSnienie wewngtrzne, w megapaskalach, czynnika (wody) w przewodzie poddanym
probie szczelnosci

1.3.12. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST S-M-01.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

1.5. SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ

1.5.1. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem kanalizacji
sanitarnej i zgodnie z dokumentacja projektowa obejmuja :

a) budowg kanalizacji sanitarnej z rur PVC i PE

b) budowg studni rewizyjnych betonowych o @ 1200 mm

¢) regulacje pionowa studni rewizyjnych

b) budowe prefabrykowanej przepompowni $ciekéw z pompami ITT FLYGT

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST "Wymagania og6lne".
2.2. Rury kanalowe

2.2.1  Rury grawitacyjne PVC typ ,,S” — rury z polichlorkuwinylu firmy ,,Wavin” lub “PipeLife” alt. innej firmy
222 Rury cisnieniowe PE (PN6) — rury z polietylenu , aprobata techniczng COBRTI INSTAL i IBDiM.
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2. 3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1 Komora robocza

Komora robocza studzienki (powyzej wejscia kanatow) powinna by¢ wykonana z:

- kreggdw betonowych lub zelbetowych odpowiadajacych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],

- muru cegly kanalizacyjnej odpowiadajacej wymaganiom PN-B- 12037 [5].

Komora robocza ponizej wejscia kanatow powinna by¢ wykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego klasy B
25; W-4, M-100 odpowiadajacego wymaganiom BN- 62/6738-03, 04, 07 [ 17] lub alternatywnie z cegtly kanaliza-
cyjnej.

2.3.2 Komin wlazowy

Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z kregéw betonowych lub zelbetowych o $rednicy 0,80 m odpowiada-
jacych wymaganiom BN-86/8971 -08 [20].

2.3.3 Dno studzienki
Dno studzienki wykonuje sig jako monolit z betonu hydrotechnicznego o wtasciwosciach podanych w pkt 2. 3. 1
2.3.4 Wiazy kanalowe

Wtazy kanatowe nalezy wykonywac jako:

- wlazy zeliwne typu cigzkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-02 [11] umieszczane w korpusie drogi,
- wlazy zeliwne typu lekkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-7405 1-0 1 [ 10] umieszczane poza korpusem
drogi.

2.3.5 Stopnie wlazowe

Stopnie wlazowe zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086 [14].

2. 4. Materialy dla komoér przelotowych polaczeniowych i kaskadowych

1. Komory kaskadowe powinny by¢ wykonane zgodnie z norma DIN 4034 i EN 1917 o $rednicy 1500mm.
2. Komory wykona¢ jako konstrukcje zelbetowe prefabrykowane z betonu B45 W8 F50 z osadnikiem 1m.
3. Prefabrykaty faczy¢ z zastosowaniem uszczelek gumowych stozkowych typ BS.

4. Komory uzbroi¢ w stopnie wlazowe wg PN-64/H-74086 oraz wtazy kanatowe wedtug pkt 2.3.4.

2.5. Skladowanie materialow

2.5.1. Rury kanalowe

Rury mozna sktadowac¢ na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo, w orygi-
nalnych opakowaniach.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod opadowych.

W przypadku skladowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych. Podobnie
na podktadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie od-
powiada ww. wymaganiom.

Wykonaweca jest zobowiazany uktadaé rury wedtug poszczegoélnych grup, wielkosci i gatunkdw w sposob zapew-
niajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostgp do poszczegolnych stosow Iub pojedynczych rur.

2.5.2 Kregi

Kregi mozna sktadowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregéow przekazywany na grunt
nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysokos$¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,8 m. Sktado-
wanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczegdlnych stosow wyrobow lub pojedynczych kregdw.

2.5.3 Cegla kanalizacyjna

Cegta kanalizacyjna moze by¢ sktadowana na otwartej przestrzeni, na powierzchni utwardzonej z odpowiednimi
spadkami umozliwiajacymi odprowadzenie wod opadowych.

Cegly w miejscu sktadowania powinny by¢ utozone w sposéb uporzadkowany, zapewniajacy tatwos¢ przeliczenia.
Cegly powinny by¢ utozone w jednostkach tadunkowych Iub luzem w stosach albo pryzmach.

Jednostki tadunkowe moga by¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwach, o tacznej wysokosci nie prze-
kraczajacej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wysoko$¢ stoséw 1 pryzm nie powinna przekraczac 2,2 m.

2.5.4 Wiazy kanalowe i stopnie

Wtazy kanatowe i stopnie powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujaco. Whazy powinny
by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

25.5 Whpusty zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustoéw moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach o wysokosci mak-
simum 1,5 m.

2.5.6 Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET
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3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 1.5.
3.2. Sprzet do wykonania Kkanalizacji sanitarnej

Wykonaweca przystepujacy do wykonania kanalizacji powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujace-
go sprzetu:

- zurawi budowlanych samochodowych,

- koparek przedsigbiernych,

- spycharek kotowych lub gasienicowych,

- sprzgtu do zaggszczania gruntu,

- weiagarek mechanicznych,

- beczkowozow.

- maszyna do przewiertow sterowanych

4. TRANSPORT

4. 1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagania ogolne".
4. 2. Transport rur kanalowych

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu, z wyjatkiem rur betonowych o
stosunku $rednicy nominalnej do dlugosci, wigkszej niz 1,0 m, ktore nalezy przewozi¢ w pozycji pionowej i tylko w
jednej warstwie,

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wply-
wem sit bezwladnosci wystgpujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur goérna warstwa nie moze przewyzszac $cian $rodka transportu o wigcej niz
1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu (rury kamionkowe nie wyzej niz 2 m).

Pierwsza warstwe rur kielichowych nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, za$§ poszczegdlne warstwy w miej-
scach stykania si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materiatlem wyscidtkowym o grubosci warstwy od 2 do 4 cm po
ugnieceniu).

4. 3. Transport kregéw

Transport krggdw powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowa-
nia. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez
zastosowanie przektadek, rozporow i klinow z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.

4. 4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegla kanalizacyjna moze by¢ przewozona dowolnymi $rodkami transportu w jednostkach tadunkowych lub luzem.
Jednostki tadunkowe nalezy uktada¢ na srodkach transportu samochodowego w jednej warstwie. Cegly trans-
portowane luzem nalezy uktada¢ na srodkach przewozowych $cisle jedne obok drugich, w jednakowej liczbie
warstw na powierzchni srodka transportu. Wysoko$¢ tadunku nie powinna przekracza¢ wysokosci burt.

Cegly luzem moga by¢ przewozone §rodkami transportu samochodowego pod warunkiem stosowania opinek. Zata-
dunek i wytadunek cegly w jednostkach tadunkowych powinien si¢ odbywa¢ mechanicznie za pomocg urzadzen wy-
posazonych w osprzgt kleszczowy, widlowy lub chwytakowy. Zatadunek i wytadunek wyrobow przewozonych
luzem powinien odbywac si¢ recznie przy uzyciu przyrzadoéw pomocniczych.

4.5. Transport wlazéw kanalowych

Wtazy kanatlowe moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed prze-
mieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cigzkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po 10 szt. i
laczy¢ tasma stalowa.

4. 6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore nie spowoduja segregacji
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granicg
okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i
nadmiernym zawilgoceniem.
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4. 8. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/673 1-08 [ 16].
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne" .
5. 2. Roboty przygotowawcze i zabezpieczajace.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkow
osiowych, kotkow §wiadkow i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi spraw-
dzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

Roboty przygotowawcze polegaja na zorganizowaniu placu budowy z uwzglednieniem budynkéw, pomieszczen ad-
ministracyjnych i socjalno - bytowych oraz magazynowych, placow sktadowych oraz transportu wewngtrznego.

Do robét przygotowawczych nalezy zaliczy¢ tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektow i uzbrojenia. Do tych
robo6t naleza rowniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki dla pieszych, oraz tymczasowe przejazdy itp.

5.2.1. Prace geodezyjne.

Prace geodezyjne zwiazane z wyznaczaniem i realizacja hydrotechnicznych budowli ziemnych obejmuja migdzy in-
nymi:

a) wyznaczanie i stabilizacje w terenie (w nawiazaniu do stalej osnowy geodezyjnej) roboczej osnowy realizacyjnej
dostosowanej do ksztattu i poszczegodlnych elementow sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o robocza osnowe realizacyjna, elementow geometrycznych kolektora takich jak osie, ob-
rysy, krawedzie, zalamania itp.,

¢) wyznaczenie na terenie budowy jw. bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej iloSci reperow wysokosciowych,
przy czym punkty te powinny by¢ dowiazane do geodezyjnej osnowy wysokosciowej obowiazujacej na tym terenie,
d) wyznaczenie oraz kontrolg¢ w czasie realizacji budowli wymaganych nachylen skarp, spadkow, osiadania itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub poszczegdlnych jej etapow) pomiarow inwentaryzacyjnych
urzadzen i elementdow zakonczonych oraz sporzadzanie planow sytuacyjno-wysokosciowych budowli i ich aktualiza-
cjg¢. Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jej czgsci nalezy wykonaé zanim stanie si¢ ona niedostgpna.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania rob6t - wykopu (r¢cznie lub mecha-
nicznie) powinny by¢ dostosowane do glgbokosci wykopu, danych geotechnicznych, istniejacego uzbrojenia pod-
ziemnego oraz posiadanego sprzgtu mechanicznego.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m
jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego
glebienia.

Wigkszos¢ wykopoéw odbywac si¢ bedzie w gruncie kat. III. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno
wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m. Zdjgcie pozostawione;j
warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewoddw rurowych. Zdjecie tej
warstwy Wykonawca wykona r¢cznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.

W oparciu o uzgodnione plany sytuacyjno — wysokosciowe i profile podtuzne ustali¢ lokalizacjg¢ uzbrojenia pod-
ziemnego i wykonac r¢eznie probne przekopy w celu ich odstonigeia. Odkryte uzbrojenie podziemne nalezy pod-
wiesi¢ i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane
uzbrojenie nalezy powiadomi¢ uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inwestorskiego ustali¢ dalszy tok po-
stgpowania robot.

Na odcinkach skrzyzowan 7 istniejqcym uzbrojeniem podziemnym oraz w miejscach zblizen,
wykopy wykonywac recznie ze szczegolng ostroinosciq.

Zasypke rurociagéw wykonywac recznie z jednoczesnym mechanicznym zaggszczaniem gruntu, warstwami

co 30 cm dla gruntu kat. III, az do uzyskania wskaznika zaggszczenia gruntu Wz=1,0 —oraz do uzyskania wskaznika
zageszczenia gruntu Wz= 0,70 — 0,80 w terenie zielonym i nieuzytkowym.
Podczas wykonywania robot ziemnych nalezy szczegodlna uwagg zwroci¢ na przestrzeganie przepisow BHP.
Wykopy o gigbokosci powyzej 1,2 m nalezy umacniac przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-83/8836 - 02.
Roboty wykonywaé zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych
cz. Il oraz Instrukcjami projektowania i montazu rurz PVC i PE.
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UWAGA:

- przy wykonywaniu kolektoréow zwracaé¢ szczegélna uwage na istniejace uzbrojenie terenu i prze-
strzega¢ zalecen ustalonych w uzgodnieniach z wlascicielami urzadzen podziemnych ( uzgodnienia
patrz mapa i zalaczniki),

- w trakcie wykonywania robot pod zbiornik przepompowni w gruncie nawodnionym nalezy wykona¢ od-

wodnienie wykopéw punktowo lub za pomoca iglofiltréw w zaleznos$ci od naplywu wéd gruntowych. Nadmiar

wody z wykopow nalezy odprowadzi¢ poza wykop.

5.4. Podsypka pod rurociag.

Zaprojektowane kanaly nalezy posadowi¢ bezposrednio na wolnym od kamieni gruncie rodzimym przy nie
naruszaniu w czasie wykonywania wykopow struktury gruntu rodzimego. Na odcinkach zalegania w poziomie
kanalow gruntéw kamienistych lub gliny zwatowej pod projektowane kanaly nalezy wykona¢ podsypke zwirowo —
piaszczysta o gr. 0,15 m.

Ewentualne przewarstwienia z gruntéw organicznych tj. warstwy torfowej i gliny w poziomie posadowienia
przewodu nalezy wymieni¢ na grunt piaszczysto — zwirowy. Takim samym gruntem nalezy zasypac rury do wys.
0,30 m ponad wierzch z jednoczesnym zaggszczeniem zasypki po obu stronach przewodu.

Prawidtowe zaggszezenie gruntu w strefie przewodowej 1 uzyskanie wstgpnego naprgzenia rur, warunkuje
uzyskanie wlasciwej wytrzymatosci.

W miejscach wystepowania wody gruntowej nalezy wykonaé podtoze wzmocnione o gr. 0,20 m zaggszczo-
ne do 85 % wg Proctora z piasku $rednioziarnistego, mieszanego, bez frakcji pylastych o wielkosci ziaren do 20 mm.

5.5. Obsypka rurociagu.

Stopien zaggszczenia ze wzgledu na stateczno$¢ przewodu zalezny jest od warunkow obcigzenia:

- pod drogami:

* wymagany stopien zaggszczenia dla obsypki wynosi min. 95% ZMP*

- poza drogami:

* dla przewoddéw o przykryciu do 4,0 m obsypka powinna by¢ zaggszczona min. 85% ZMP (wg zmody-
fikowanej metody Proctora)

* moga by¢ stosowane wyzsze stopnie zaggszczenia, np. ze wzgledu na wymagania odnosnie konstrukcji
drogi.

Obsypka powinna by¢ zaggszczana warstwami o grubosci 10—30 cm. Wysoko$¢ obsypki nad wierzcho-
Ikiem rury (po zaggszczeniu) po winna wynosic:

* co najmniej 15cm dla ruro $rednicy dn<400 mm;

* co najmniej 30 cm dla ruro $rednicy dn>400 mm.

5. 6. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i glebokos¢ posadowienia rurociagu powinny spetniaé
ponizsze warunki:
- najmniejsze spadki kanalow powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8
m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:
- dla kanatéw o $rednicy do 0,4 m - 3 %o,
- dla kanatoéw i kolektorow przelotowych - 1 %o (wyjatkowo dopuszcza si¢ spadek 0,5 %0).
- najwigksze dopuszczalne spadki wynikaja z ograniczenia maksymalnych predkosci przeptywu
- glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zaleznosci od stref przemarzania gruntow, od 1,0 do 1,3 m
(zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71). Przy mniejszych zaglgbieniach zachodzi koniecznos¢
odpowiedniego ocieplenia kanahu.

5.6.1 Rury kanalowe

Rury kanatowe uktada si¢ zgodnie z norma PN-EN 1610:2001 i instrukcja producenta.

Rury utozone w wykopie na znacznych glebokosciach (ponad 6 m) oraz znacznie obciazone, w celu zwigkszenia wy-
trzymatosci powinny by¢ posadowione na podsypce i obsypce zaggszczonej do 95% MP.

Uszczelnienia ztaczy rur kanatowych nalezy wykona¢ specjalnymi fabrycznymi pierscieniami — uszczelkami gu-
mowymi.

Potaczenia kanatow stosowac nalezy zawsze w studzience.

Kat zawarty miedzy osiami kanatléw doptywowego i odplywowego - zbiorczego powinien zawiera¢ si¢ w granicach
od 45 do 90°.
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Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0 st. C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywaé¢ w temperaturze
nie mniejszej niz + § st. C.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejSciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu
przed zamuleniem.

5.6.2 Studzienki kanalizacyjne

Sposob wykonania studzienek (przelotowych, potaczeniowych) przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa
oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w Katalogu powtarzalnych elementéw drogowych"
opracowanym przez "Transprojekt" Warszawa [23].

- studzienki kanalizacyjne osadnikowe osadnik wynosi 50 cm

- dno studni kaskadowych wytozy¢ klinkierem.

- lokalizowa¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.

- Zwienczenia studni zlokalizowanych w skarpach wyprowadzi¢ do rz¢dnej niwelety pobocza.

- studzienki posadowi¢ wzmocnionym warstwa tlucznia lub zwiru dnie wykopu i przygotowanym fundamencie
betonowym

- Przejscia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy wykona¢ w tulejach ochronnych producenta rur.
Przej$cia musza zapewni¢ kompensacjg przemieszczen osiadania studni.

- Studzienki wykona¢ bez kominéw wiazowych.

- Studzienki uzbroi¢ w wlazy kanalizacyjne typ C-250. Poziom wlazu w terenie trawiastym — pas rozdzielajacy —
powinien by¢ wyniesiony na wysokosci min 8 cm ponad poziomem terenu.

- stopnie wlazowe montowaé¢ w dwoch rzedach, w odlegtosciach pionowych 0,30 m i w odleglo$ci poziomej osi
stopni 0,30 m.

5. 6. 3. Izolacje

- Powierzchnie betonowe przylegle do gruntu powinny by¢ zabezpieczone przed korozja, zgodnie z zasadami
zawartymi w "Instrukcji zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych" opracowanej przez Instytut
Techniki Budowlanej w 1986 r. [21].

- Zabezpieczenie polega na powleczeniu ich zewngtrznej i wewngtrznej powierzchni warstwa izolacyjna
asfaltowa, posiadajaca aprobate techniczna, wydana przez upowazniona jednostke.

- Studzienki zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.

- Dopuszcza sig stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

- W érodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez
zagruntowanie izolacja asfaltowq oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na goraco wg
PN-C-96177 [8].

- W s$rodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duza réoznorodnos¢ i bardzo duzy przedzial natezenia czynnika
agresji) sposOb zabezpieczenia rur przed korozja Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

6. MONTAZ PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

6.1. Opis techniczny przepompowni $ciekow.

Dla celow tloczenia $ciekow dobrano przepompowni¢ firmy ,,MGB” ze zbiornikiem z betonu B45 o @ 1500 mm.
Przepompownia $ciekow jest wykonywana jako kompletny obiekt w stanie zmontowanym, przy czym nalezy tylko
posadowi¢ zbiornik w przygotowanym wykopie, opusci¢ pompy i podtaczy¢ obiekt do sieci kanalizacyjnej i sieci za-
silania energetycznego.

Dla powyzszych danych dobrano dwie pompy zatapialne ITT FLYGT @ 50mm typ MP-3067LT z rozdrabniaczem -
w zbiorniku betonowym o @ 1500 mm.

W zaprojektowanej przepompowni dwupompowej pompy pracuja w trybie automatycznym naprzemiennie lub jed-
noczesnie. Cyklami pracy przepompowni steruje osobny modut w skrzynce sterowniczej i ptywakowe regulatory po-
ziomu R1 dla pierwszej pompy, P3 dla drugiej pompy.

Szczegotowa specyfikacje dostawy urzadzen prefabrykowanej przepompowni $ciekéw z pompami ITT FLYGT
opracowala firma ,,MGB” Przedsigbiorstwo Handlowo — Ustugowe z Wejherowa.
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6.2. Uklad sterowniczo — alarmowy.

Podstawowym elementem sterowania sa 2 skrzynki sterownicze do montazu w szafce wolnostojacej. Skrzynka reali-
zuje uktadowo wymagane w instalacji elektrycznej zabezpieczenia zwarciowe i przeciazeniowe.

W zaprojektowanej przepompowni cyklem pracy pierwszej pompy steruje ptywakowy regulator poziomu P1. Przy
szczytowym naptywie Sciekéw ptywakowy regulator poziomu P3 zatacza druga pompe do pracy jednoczesnej pracy
Z pompa pierwsza.

Jezeli z r6znych przyczyn zwierciadto sciekéw osiagnie poziom alarmowy, wowczas ptywakowy sygnalizator po-
ziomu P2 uruchamia modut alarmowy skrzynki sterownicze;j.

W uzwojeniach silnikoéw pomp sa zabudowane ograniczniki temperatury. W przypadku nadmiernego ogrzania sig
uzwojen silnika (prze ciazenie lub brak chlodzenia) nastgpuje wytaczenie pompy.

6.3. Budowa przepompowni $ciekow.

Zbiornikowe przepompownie $ciekow to kompletne urzadzenia dostarczane na plac budowy, przewidziane do bez-
obshugowego funkcjonowania.

Przepompownie przewidziane sa do pracy w systemach kanalizacji §ciekow sanitarnych, komunalnych, wod opado-
wych i drenazowych zar6wno w rozwiazaniach grawitacyjnych, jak i ciSnieniowych.

UWAGA: ze wzgledu na wystepowanie wod gruntowych w trakcie wykonywania robdét pod zbiornik prze-
pompowni, nalezy wykona¢ odwodnienie wykopéw punktowo lub za pomoc3 iglofiltréw w zalezno-
$ci od naplywu wdéd gruntowych. Nadmiar wody z wykopow nalezy odprowadzi¢ poza wykop.

W skiad przepompowni wchodzq :

obudowa (zbiornik), pompy zatapialne piony ttoczne armatura odcinajaca i zaporowa blok zasilajaco - sterujacy

6.4. Charakterystyka przepompowni

6.4.1. Zbiornik

Obudowg pompowni stanowi cylindryczna szczelna komora z dnem, pokrywa i wlazem. Wielko$¢ zbiornika zalezy
glownie od przewidywanej ilosci §ciekéw naplywajacych do przepompowni i gigbokosci potozenia kolektora kanali-
zacyjnego doprowadzajacego $cieki. Zbiornik jest wykonany z zelbetu B45 @ 1500 mm i Hzbiornika = 3500 mm i
4000 mm. Szczegdtowy schemat zbiornika przepompowni wg opracowan rysunkowych przepompowni PP1 i PP2.
W czgsci gornej zbiornik posiada otwierany wlaz o $rednicy umozliwiajacej swobodny montaz i konserwacj¢ pomp,
armatury i pionow ttocznych. Zbiornik jest wyposazony w pomost technologiczny i drabinkg. Rozwiazanie to zapew-
nia w razie koniecznosci tatwy dostep do pomp i armatury. Pomost i drabinka technologiczny wykonane sa ze stali
ocynkowanej lub kwasoodpornej. Drabinka mocowana jest do obudowy przepompowni.

W przypadku gdy poziom wdd gruntowych znajduje si¢ powyzej poziomu posadowienia, lub w poziomie posado-
wienia zbiornika wystepuje grunt stabonosny, nalezy przeprowadzi¢ indywidualne obliczenia statecznosci posado-
wienia zbiornika. Wszelkie rozwiazania konstrukcyjne powinny by¢ poparte powyzszymi obliczeniami.

Sposéb posadowienia zbiornika przepompowni w gruncie wymaga w kazdym przypadku indywidualnego rozwiaza-
nia, w zaleznosci od warunkow gruntowo — wodnych i powinien by¢ zgodny z wytycznymi projektanta.

6.4.2. Pompy

Uktad tloczenia jest wyposazony w dwie pompy firmy ITT FLYGT @ 50mm typ MP-3067LT z rozdrab-
niaczem, zatapialne potaczone z instalacja tloczna za pomoca kolan sprzggajacych . Kazda pompa jest wyposazona
w tancuch stuzacy do montazu i demontazu w razie ewentualnej awarii. Pompy montowane sa poprzez zsunigcie jej
na tancuchu po prowadnicach rurowych. Uszczelnienie polaczenia pomp z kolanem sprzggajacym nastepuje
samoczynnie, dzigki specjalnie wykonstruowanemu zaczepowi pompy. Kolano stopowe i prowadnice zamontowane
sa w zbiorniku na state, natomiast pompa jest elementem ruchomym.

6.4.3. Piony tloczne

Instalacja tloczna pompowni taczy kolano stopowe z przytaczem odptywowym pompowni. W sktad instalacji
wchodza piony tloczne @ 50 mm ze stali kwasoodpornej oraz armatura tloczna i odcinajaca zamontowana na ruroci-
agu kazdej pompy.
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Zawory zwrotne maja za zadanie zapobiec cofaniu si¢ pompowanych $ciekdw. Zawory odcinajace umozli-
wiaja ewentualne zamknigcie przeptywu Sciekow.
Dodatkowo, na zyczenie zamawiajacego instalacja moze by¢ takze wyposazona w zawory odpowietrzajace.

6.4.4. Blok zasilajaco — sterujacy

Uktady sterujace w przepompowniach $ciekow zapewniaja bezobstugowa prace przepompowni. Podstawowa
funkcja uktadu sterowania jest bezobslugowe, automatyczne zataczanie i wylaczanie pomp, w zaleznosci od po-
ziomu $ciekow w zbiorniku pompowni oraz zabezpieczenie zwarciowe 1 przeciazeniowe pomp. Dodatkowo uktad
moze spetia¢ inne funkcje, zaleznie od stopnia rozbudowania.

Elementem sterujacym jest odpowiedni sterownik nadzorujacy i kontrolujacy pracg pomp. Sygnaty sterujace
praca sterownika pochodza od czujnikow poziomu cieczy umieszczonych w zbiorniku pompowni. Stosowane sa
czujniki ptywakowe lub czujniki w formie sond hydrostatycznych z przetwornikiem. Czujniki hydrostatyczne sa
drozsze od plywakowych, umozliwiaja jednak ciagly pomiar poziomu cieczy (mozliwo$¢ pomiaru ilo$ci przeptywa-
jacych sciekow).

Funkcje uktadu sterowania :
e automatyczne zalaczanie i wylaczanie pomp w zaleznosci od poziomu S$ciekéw, z mozliwoscia
przetaczenia na reczne sterowanie praca pomp,

e preselekcja pracy pomp (zapewnia rownomierng eksploatacje pomp),
fagodny rozruch pomp z zastosowaniem urzadzen tzw. migkkiego startu i stopu, samoczynny start po zaniku
napigcia z zabezpieczeniem przed jednoczesnym rozruchem dwéch pomp, zabezpieczenie silnikdw pomp
przed przeciazeniem , zwarciem, zabezpieczenie pomp przed zanikiem, zmiang i asymetria faz zasila-
jacych, zabezpieczenie przeciwporazeniowe roéznicowo — pradowe, wizualizacja aktualnego stanu pracy
pomp, mozliwo$¢ zasilania awaryjnego z agregatu pradotworczego przez gniazdo zasilania awaryjnego
zainstalowane w szafce, samoczynne zataczanie zasilania rezerwowego w przypadku zaniku zasilania pod-
stawowego, przekazywanie informacji o awarii pomp, zaniku zasilania oraz przekroczeniu poziomu alar-
mowego Sciekow w zbiorniku za pomoca sygnalu §wietlnego lub/i akustycznego, pelny monitoring pracy
przepompowni z wykorzystaniem systeméw radiomodemowych i telefonicznych (SMS)mozliwo$¢ zmiany
funkcji uktadu w trakcie eksploatacji przepompowni, przez przeprogramowanie sterownika mikroproce-
sorowego, mozliwos¢ potaczenia wigkszej liczby przepompowni wspélnym uktadem sterowania i
monitorowania

Uklad sterujacy spetniajacy wszystkie powyzsze funkcje jest kosztowny i nie zawsze bezwzglednie potrzeb-
ny. Modyfikacja uktadow sterowanie poprzez rezygnacje lub dotaczenie dodatkowych funkcji dokonywana jest na
Zyczenie zamawiajacego.

Skrzynka sterownicza moze by¢ instalowana w pomieszczeniu zamknigtym, lub terenie otwartym w szafce
sterowniczej zabezpieczajacej przed dostgpem 0sob trzecich.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7. 1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne".
7. 2. Kontrola, pomiary i badania

7.2.1 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ sprawdzenia wszystkich uzywanych materiatow, do

betonu i zapraw i ustali¢ recepturg.

7. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonaweca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z czgstotliwoscia

okreslona w niniejszej SST i zaakceptowana przez Inzyniera.

W szczegolnosei kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzgdnych zalozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa tras i rzgdnych posadowienia urzadzen

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikéw zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
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- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek Sciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

7. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej
niz + 5 cm,

- odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubo$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym
spadku),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m powinien by¢
zgodny z pkt 5. 5. 9,

- rzedne kratek Sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscia do + 5 mm.

8. 2. 4. Materialy do wykonania wylotu drenu

Cement powinien by¢ zaopatrzony przy dostawie w atest lub w sygnature odbiorcza kontroli jakosci.
Kruszywo powinno charakteryzowac si¢ stalo$cia cech fizycznych i jako$cia uziarnienia oraz nie powinno zawieraé
sktadnikow szkodliwych w ilosci lub postaci wywierajacej ujemny wplyw na cechy techniczne betonu. W przypad-
kach watpliwych lub spornych nalezy przeprowadzi¢ badania kruszywa wg PN-B-06712 [14].

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST S-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
8.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji i szt. wylotu.
9. ODBIOR ROBOT

9.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST S-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,

- wykonane studzienki $ciekowe i kanalizacyjne,

- wykonane komory,

- wykonana izolacja,

- zasypany zaggszczony wykop.

Odbidr robdt zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez ha-
mowania ogolnego postepu robot.

Dhugos¢ odcinka robdt ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.
10. PODSTAWA PEATNOSCI

10.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogo6lne" .
10.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
- oznakowanie robot,

- dostawe¢ materialow,

- wykonanie robot przygotowawczych,
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- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podtoza i fundamentu,

- wykonanie saczkow ,

- wykonanie wylotu kolektora,

- utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, wpustéw deszczowych,

- wykonanie izolacji rur i studzienek,

- zasypanie 1 zaggszczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11. 1. Normy

PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-0675 1- Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. Rury i ksztaltki. Wymagania i badania
PN-B-11111- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
PN-B-11112 - Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
PN-B-12037 - Cegla pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna

PN-B-12751- Kamionkowe rury i ksztaltki kanalizacyjne. Ksztalty i wymiary

DIS8772 — rury grawitacyjne z PE

DIS8773 — rury grawitacyjne z PP

. PN-B-14501 - Zaprawy budowlane zwykte

10. PN-C-96177 - Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco

11. PN-H-7405 1-00 - Wtazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania

12. PN-H-74051-01 - Wtazy kanatowe. Klasa A (wtazy typu lekkiego)

13. PN-H-7405 1 -02 - Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)

14. PN-H-74080-01 - Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych, Wymagania i badania

15. PN-H-74080-04 - Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

16. PN-H-74086 - Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

17. PN-H-74101 - Zeliwne rury ci$nieniowe do polaczen sztywnych

18. BN-88/6731-08 - Cement. Transport i przechowywanie

19. BN-62/6738-03,04, 07 - Beton hydrotechniczny

20. BN-86/8971-06.00, 01 - Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe "Wipro"
21. BN-86/8971-06,02 - Rury bezcisnieniowe. Rury betonowe i zelbetowe

22. BN-86/8971-08 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe,

23. PN-EN 1401-01:1999

24. PN-EN 1610:2001. wykonawstwo i proby odbiorowe

25. PN-B-062050 - Beton zwykty

26. PN-B-19701 - Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.
27. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu

28. PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

29. PN-B-23010 - Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

30. KPED

VoAb Wb =

11. 2. Inne dokumenty

31. Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukeji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 r.
32. Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(11) Studzienki $lepe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1 ) Studzienki $ciekowe do odwodnienia drog (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm; wysoko$ci 30 lub 60 cm

33. "Katalog powtarzalnych elementéw drogowych". "Transprojekt" - Warszawa, 1979-1982 r.

34. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przewoddéw kanalizacyjnych z rur "Wipro", Centrum Techniki

Komunalnej, 1978 1.

35. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzen sieciowych, wodociagowych i kanalizacyjnych,

36.
37.
38.

BPC WiK "Cewok" i BPBBO Miastoprojekt - Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowania przez
Zespot Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydenta m.st. Warszawy - sierpien 1984 r
Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociagéw PE produkcji PipeLife

System kanalizacji grawitacyjnej i drenazu z rur PE/PP — PipeLife

Projektowanie i wykonawstwo sieci zewngtrznych z tworzyw sztucznych — Lars-Eric Janson, Jan Molin
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S-03.00.00 BUDOWA LINII KABLOWYCH ZALICZNIKOWYCH
ORAZ OSWIETLENIA DOZORUJACEGO

1.WSTEP

2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i robot zwigzanych z budowa linii
kablowej zalicznikowej oraz o$wietlenia dozorujacego dla potrzeb projektowanej przepompowni $ciekow w
Kamiencu

3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 2

4. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie linii
kablowej zalicznikowej oraz o$wietlenia dozorujacego.

W zakres prac wchodza:

- wykopanie i1 zakopanie rowu kablowego,
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- wykonanie i zasypanie wykopu pod stupy o$wietleniowy,

- nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego oraz na ulozonym w rowie kabla,
- utozenie rur ochronnych pod istniejacym i projektowanym uzbrojeniem terenu,

- utozenie kabla w rowie kablowym,

- weiaganie kabla do rur ochronnych,

- montaz stupa o§wietleniowego,

- montaz oprawy o$wietleniowe;j,

- montaz fundamentu pod stup o$wietleniowy

- montaz szafki pomiarowej przy stupie

- montaz rozdzielni przepompowni przy studni.

5. Okreslenia podstawowe

5.1 Stlup oswietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie lub na fundamencie, stuzaca do
zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wigkszej niz 14m

5.2 Oprawa oswietleniowa — urzadzenie stluzace do rozdziatu, filtracji i przeksztalcenia strumienia swietlnego wy-
sylanego przez zrédto §wiatla zawierajacego wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potaczenia z instalacja
elektryczna.

5.3 Kabel — przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy praco-
wac¢ pod i nad ziemia.

5.4 Fundament- konstrukcja zelbetowa zaglgbiona w ziemi, shuzaca do utrzymania stupa lub szafy o§wietleniowe;j
W pozycji pracy.

5.5 Szafa pomiarowa — urzadzenie rozdzielczo - pomiarowo - zabezpieczajace bezposrednio zasilajaca projek-
towane instalacje.

5.6 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czg¢sci przewodzacych, dostgpnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

5.7 Linia kablowa — kabel wielozytlowy albo kilka kabli tacznie z osprzgtem, ulozone na wspolne;j trasie i taczace
zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

5.8 Trasa kablowa — pas terenu w ktérym ulozone sa jedna lub wigcej linii kablowych.
5.9 Napiecie znamionowe linii — napigcie mi¢dzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostata zbudowana.
5.10 Osprzet linii kablowej — zbior elementéw przeznaczonych do taczenia, rozgaltgzienia lub zakonczenia kabli.

5.11 Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego linii
kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek czgs¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia pod-
ziemnego.

5.12 Zblizenie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglos¢ migdzy linig kablowa, urzadzeniem pod-
ziemnym lub droga komunikacyjna itp jest mniejsza niz odleglos¢ dopuszczalna dla danych warunkow uktadania bez
stosowania przegrod Iub oston zabezpieczajacych 1 w ktorym nie wystgpuje skrzyzowanie.

5.13 Przepust kablowy — konstrukcja o przekroju najczgsciej okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi, i dziataniem tuku elektrycznego.

5.14 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czgSci przewodzacych, dostgpnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

5.15 Rozdzielnia przepompowni — urzadzenie rozdzielczo — zabezpieczajace grupujace

aparaty elektryczne urzadzen przepompowni.

5.16 Uziom — przedmiot lub zespot przedmiotow umieszczonych w gruncie (ziemi), tworzacy elektryczne potaczenie
przewodzace z tym gruntem.

5.17. Wylacznik réznicowopradowy — srodek ochrony przeciwporazeniowej dodatkowej i/lub srodek ochrony
przeciwporazeniowej uzupelniajacej polegajacy na zastosowaniu cztonu pomiarowego réznicowopradowego i
urzadzenia wylaczajacego w razie wystapienia nadmiernego pradu réznicowego oraz na potaczeniu czgsci biernych :
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- przewodem ochronnym PE i ewentualnie przewodem ochronno — zerowym PEN z uziemieniem roboczym uktadu
TN albo
- przewodem ochronnym PE z uziemieniem pomocniczym, niezaleznie od uktadu sieci lub instalacji

6. Materialy
6.1 Materialy budowlane

6.1.1 Piasek - Piasek do uktadania kabli w ziemi powinien odpowiada¢ wymaganiom
BN-6774-04

6.1.2 Folia ostrzegawcza - Foli¢ ostrzegawcza PVC stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechaniczny-
mi. Nalezy uzywac¢ folii kalendrowanej z uplastycznionego PCW koloru niebieskiego o grubosci 0,5-0,6 mm gat I.
Folia powinna spetnia¢ wymagania

BN-6353-03.

6.1.3 Fundamenty prefabrykowane - Pod stupy zaleca si¢ stosowania fundamentow prefabrykowanych. Prefabry-
katy powinny by¢ wykonane wg Dokumentacji Projektowej uwzglgdniajacej parametry wytrzymatosciowe i warunki
w jakich beda pracowaty. Ogolne wymagania dotyczace fundamentow okreslone sa w BN-9068-01.

6.1.4 Rury i przepusty kablowe - Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatéw trudnopalnych, wytrzy-
malych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego. Rury na przepusty powinny by¢ do-
statecznie wytrzymate na dzialanie sit $ciskajacych, z jakimi nalezy si¢ liczy¢ w miejscu ich utozenia. Wngtrza
scianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygladzajaca ich powierzchnig dla utatwienia przesuwania si¢
kabli. Na przepusty kablowe o napigciu do 1kV zaleca si¢ stosowaé rury stalowe lub rury z polichlorku winylu
(PCW) o s$rednicy wewngtrznej nie mniejszej niz 100mm. Rury stalowe wg PN-H-74219, a rury z tworzyw sztucz-
nych wg PN-C-89205.

6.2 Materialy elektryczne

6.2.1 Kable elektroenergetyczne - Jesli Dokumentacja Projektowa nie przewiduje inaczej to w kablowych liniach
elektroenergetycznych nalezy stosowa¢ kable typu: YAKY i YKY wg PN-E-90401 o napigciu znamionowym do
1kV.

Przekroj zyt kabli powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napigcia i dopuszczalnej tempera-
tury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe wg Zarzadzenia dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla
przez prady robocze i zwarciowe wg Zarzadzenia MGiE, oraz powinien spelnia¢ wymagania w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej dodatkowe;.

6.2.2. Szafa pomiarowa — wykonana z materiatu termoutwardzalnego o IP40 osadzona na fundamencie prefabry-
kowanym.

6.2.3. Rozdzielnia przepompowni — dostarczona wraz z przepompownia przez firme¢ u ktérej ona zostata zaku-
piona. Nad rozdzielnia przepompowni zainstalowana jest dodatkowa obudowa o IP55 w ktorej znajduja si¢ aparaty
elektryczne.

6.2.4 Osprzet kablowy - Osprzgt kablowy powinien by¢ dostosowany do typu kabla, jego napigcia znamionowego,
przekroju, liczby zyt oraz warunkow wystepujacych w miejscach ich zainstalowania. Mufy kablowe powinny by¢
zgodne z wymaganiami PN-E-06401/03-04.

6.2.5. Oprawy oswietleniowe - Oprawy oswietleniowe zewngtrzne powinny spetnia¢ wymagania PN-E-06305/00 1
PN-E-06314. Oprawy powinny charakteryzowac si¢ szerokim rozsytem $wiatta. Ze wzgledow eksploatacyjnych
stosowac nalezy oprawy o konstrukcji zamknigtej, stopniu zabezpieczenia przed wptywami zewngtrznymi komory
lampowej IP54 i klasg ochronnosci I1.

Elementy oprawy takie jak: uktad optyczny i korpus powinny by¢ wykonane z materiatdow nierdzewnych. Zaleca sig¢
stosowanie opraw do lamp sodowych.

6.2.5 Zrodta $wiatla - Zrodta $wiatta powinny emitowa¢ strumienie $wietlne o minimalnej wartosci:

- 6000 Im dla zrodta swiatta 70W,

- 10000 Im dla zrédta §wiatta 100W,
- 14500 Im dla zrédta §wiatta 150W,
- 27000 Im dla zrodta §wiatta 250W,
- 48000 Im dla zrodta §wiatta 400W,
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6.2.6 Slupy o$wietleniowe - Stupy o$wietleniowe powinny przenies¢ obciazenia wynikajace z zawieszenia opraw i
wysiggnikow oraz parcia wiatru dla II 1 III strefy wiatrowej zgodnie z PN-E-05100.

Stalowe shupy ocynkowane powinny by¢ wykonane z taSmy stalowej grubosci nie mniejszej niz 3mm, gigtej na profil
wielokata foremnego o stalej zbieznos$ci i by¢ przystosowane do posadowienia na prefabrykowanych fundamentach
betonowych.

Zabezpieczenie antykorozyjne powinna stanowi¢ cynkowa powloka na zewnatrz i wewnatrz stupa o grubosci nie
mniejszej niz 450g/m?.

Stupy powinny przenies¢ obciazenia wynikajace z zawieszenia opraw 1 wysiggnikow oraz parcia wiatru dla II 1 11T
strefy wiatrowej zgodnie z PN-E-05100.

6.2.7 Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa - Zastosowane tabliczki bezpiecznikowo — zaciskowe powinny zapew-
nia¢ dobre potaczenie kabli o§wietleniowych o przekroju do 50 mm* we wnekach stupow o$wietleniowych, po-
siada¢ zabezpieczenie nadpradowe opraw oswietleniowych do 25A 1 mozliwos¢ wyprowadzenia przewodow do
opraw o przekroju  do 2,5mm’.

6.2.8 Przewodd dla podlaczenia oprawy oSwietleniowej - Przewdd uzywany do podlaczenia tabliczki bezpiecz-
nikowej z oprawa oswietleniowg powinien spetnia¢ wymagania PN-E-90056. Nalezy stosowac przewod o
napigciu znamionowym 750V, wielozylowy o zylach miedzianych w izolacji polwinitowej i przekroju zyt nie mniej-
szym niz 1,5mm? Przekroj zyt przewodu oraz ich ilo§¢ powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.

6.2.9 Wkladki bezpiecznikowe - Wktadki bezpiecznikowe montowane we wnekach bezpiecznikowych stupow
oswietleniowych powinny spetnia¢ wymagania PN-E-06160/10.

6.2.10 Bednarka - Bednarka stalowa ocynkowana 25 x 4mm — dla wykonania uziemien powinna spetniaé wy-
magania PN-H-92325.

6.2.11 Odbior materiatow na budowie - Materialy na budowe nalezy dostarczacé lqcznie ze swiadectwami jakosci,
kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletno$ci i zgodnosci z danymi
producenta.

W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jako$ci materialdw, nalezy przed ich wbudowaniem
poddac je badaniom przez inzyniera robot.

6.2.12 Skladowanie materialow na budowie - Materialy takie jak: przewody, tabliczki bezpiecznikowe, zrodia
Swiatla, oprawy oswietleniowe, szafy i rozdzielnie, itp. Mogq by¢ sktadowane na budowie i przechowywane jedynie
w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, to jest zamknietych i suchych.

Rury na przepusty kablowe, oraz stupy o$wietleniowe moga by¢ sktadowane na placu budowy w miejscach nie nara-
zonych na dziatanie korozji i uszkodzenia mechaniczne w pozycji poziomej z zastosowaniem przektadek z drewna.
Kable powinny by¢ sktadowane na begbnach. Bebny z kablami umieszczaé na utwardzonym podtozu placu budowy.

Piasek sktadowa¢ w pryzmach na placu budowy.

7. SPRZET

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzetu:
- zurawia samochodowego,

- samochodu specjalnego z platforma i balkonem,

- spawarki transformatorowej,

- zaggszczarki wibracyjnej spalinowej,

- recznego zestawu $widrow do wiercenia poziomego otwordow do il lcm,

- weiagarki mechanicznej z napgdem elektrycznym 5-10 T,

- koparki do wykonania rowu kablowego pod kabel

8. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania w/w robot elektrycznych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacych srodkow transportu:
- samochodu skrzyniowego,
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- przyczepy dtuzycowej,

- samochodu dostawczego,

- samochodu samowytadowczego,

- przyczepy do przewozenia kabli.

Przewozone materialy i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczegolnych materiatow i elementow oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sig na Srodkach trans-
portu.

9. WYKONANIE ROBOT

9.1 Trasowanie linii kablowych

Wytyczenie trasy linii kablowych nalezy wykonaé zgodnie z warunkami projektowymi na podstawie uzgodnionej lo-
kalizacyjnie dokumentacji geodezyjne;j.

9.2 Wykonanie robét kablowych

Rowy kablowe powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowe;j. Ich szerokos$¢ powi-
nna wynosi¢ nie mniej niz 0,4m , a minimalna gtgboko$§¢ powinna wynosi¢ nie mniej niz:
- 0,8m dla kabli o napigciu znamionowym do 1 kV,

9.3 Uktadanie kabla
Kable nalezy uktada¢ zgodnie z PN-E-05125 i Dokumentacja Projektowa.

Odlegtos¢ utozenia kabli od pni istniejacego zadrzewienia powinna wynosi¢ co najmniej 1,5m, a w przypadku
drzewostanu podlegajacego ochronie odleglos¢ ta nalezy uzgodni¢ z kompetentnymi wladzami terenowymi.
Odlegtos¢ uktadanych kabli od fundamentdow powinna wynosi¢ minimum 0,5m. W miejscu skrzyzowania kabla z
istniejacym lub projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu, kable nalezy uktada¢ w rurach ochronnych o $red-
nicy wewngtrznej nie mniejszej niz 10cm i dtugosci co najmniej 2,0m.

Przy zabezpieczeniu kabla na skrzyzowaniu z wyzej wymienionym uzbrojeniem terenu, nalezy zadba¢, aby rura
ochronna wystawala minimum 0,5m po obu stronach krzyzowanego uzbrojenia podziemnego.

9.3.1. Ukladanie kabla w rowie kablowym

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowow kablowych, jezeli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z piasku grubosci min.
10cm. Utozone kable nalezy przykry¢ warstwa piasku grubosci

10 cm., a nastgpnie warstwa rodzimego gruntu o grubosci co najmniej 15 c¢m, a nastgpnie przykry¢ folia z tworzywa
sztucznego w kolorze niebieskim. Odlegtos¢ folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25cm. Kazda 20 cm war-
stwe gruntu nalezy zaggszczaé ubijajac ja zaggszczarka wibracyjna.

Kable nalezy uktada¢ niezwlocznie po wykopaniu rowu kablowego, doprowadzenie do szybkiego odbioru i mozli-
wie szybkie zasypanie.

9.3.2 Temperatura otoczenia i kabla

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ mniejsza niz:

- 0°C dla kabli w izolacji z tworzyw sztucznych,

Kabli podczas uktadania nie nalezy sztucznie podgrzewac.

Wzrost temperatury otoczenia utozonego kabla, spowodowany przez sasiednie zrodta ciepta, np. Rurociag cieplny,
nie powinna przekraczaé 5°C.

9.3.3 Zginanie kabli

Przy uktadaniu kable mozna zgina¢ tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy i nie mniejszy niz:

- 20 krotna zewngtrzna Srednica kabla w przypadku kabli o powtoce polwinitowe;.

9.3.4. Skrzyzowanie kabla z uzbrojeniem podziemnym

W miejscu skrzyzowania uktadanego kabla z istniejacym lub projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu, kabel
nalezy zabezpieczy¢ rurami stalowymi lub PCV o $rednicy wewngtrznej nie mniejszej niz 100mm i dlugosci
minimum 2,0.

Rury ochronne zalozone na kablu powinny wystawa¢ minimum 0,5m po obu stronach krzyzowania uzbrojenia pod-
ziemnego

9.3.5. Ukladanie kabli w rurach ochronnych

W jednej rurze moze by¢ utozony tylko jeden kabel. Przy wciaganiu kabla do rur ochronnych nalezy zwréci¢ uwa-
ge, aby $rednica wewngtrzna rury ochronnej nie byta mniejsza niz:

- 1,5 —krotna zewngtrzna $rednica kabla.

Kable w miejscach wprowadzania i wyprowadzania z rur ochronnych nie powinny opierac si¢ o krawedzie otworow.
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Wprowadzanie i wyprowadzanie kabli z rur ochronnych powinny by¢ uszczelnione materiatami widknistymi, np.
sznurem konopnym lub pianka uszczelniajaca. Nie dopuszcza sig, aby elektryczne potaczenia kabli (mufy kablowe)
znajdowaty si¢ we wnetrzu rur ochronnych.

9.3.6 Zapasy kabli

Kable w rowie powinny by¢ utozone w jednej warstwie, faliscie z zapasem 1-3% dhugosci rowu, wystarczajacym do
skompensowania mozliwych przesunig¢ gruntu.

Przy mufach zaleca si¢ pozostawianie, z obu ich stron nastgpujacych zapasow kabli:

- 1m — dla kabli o napigciu znamionowym do 1kV,

W przypadku wciagania kabli do przepustéw pod drogami, zapas kabla powinien wynosi¢ potowe do danych powy-
zej warto$ci z dodaniem 2m.

9.3.7. Oznaczanie trasy kablowej

Trasa kabli utozonych w ziemi powinna by¢ na catej dtugosci i szerokosci oznaczona folia z tworzywa sztucznego.
Folia powinna mie¢ grubos¢ co najmniej 0,5mm. Szeroko$¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable,
lecz nie mniejsza niz 20cm.

Krawedzie pasa folii powinny sigga¢ co najmniej do zewngtrznych krawedzi skrajnych kabli, a w przypadku, gdy
szeroko$¢ rowu kablowego jest wigksza niz szeroko$¢ trasy utozonych kabli, krawedzie pasa folii powinny wysta-
wac poza krawedzie skrajnych kabli rownomiernie po obu stronach.

9.3.8 Odleglosci migdzy kablami

Kable nalezy uktada¢ w sposob zapewniajacy utrzymanie minimalnych odlegtosci pomigdzy kablami i innymi
urzadzeniami podziemnymi zgodnie z PN-E-05125.

9.4 Budowa przepustow pod drogami

Przepusty pod drogami nalezy wykonywac¢ zgodnie z przekrojami poprzecznymi zataczonymi w Dokumentacji
Projektowe;j.

Jezeli tego nie precyzuje Dokumentacja Projektowa dla wykonania przepustow pod drogami mozna zastosowac rury
stalowe lub rury PCV.

Na przepusty nalezy uzywa¢ rur stalowych lub z tworzyw sztucznych o §rednicach wewngtrznych nie mniejszych
niz:

- 100mm — dla kabli o napigciu do 1kV

Rury ochronne w jednym wykopie powinny by¢ ulozone w jednej warstwie obok siebie.

Po utozeniu rur, ich konce nalezy uszczelni¢ pakutami w celu zabezpieczenia przed dostaniem si¢ wilgoci oraz za-
muleniem.

Przy wykonywaniu wykopu dla rur ochronnych nalezy zwrdci¢ uwage na to aby:

- gleboko$¢ rowu kablowego pod drogami byla taka, aby dolna powierzchnia trwatego podloza drogi od goérnej po-
wierzchni rury ochronnej byla nie mniejsza niz 0,2m, natomiast odlegto$¢ od gornej powierzchni drogi do gornej
powierzchni rury ochronnej byta nie mniejsza niz 0.7m;

- glebokos¢ rowu kablowego pod dnem rowu odwadniajacego droge powinna by¢ taka, aby gérna powierzchnia rury
ochronnej oddalona byta od dna rowu odwadniajacego droge minimum 0.5m,

- szeroko$¢ rowu zalezna jest od ilosci rur utozonych w jednym wykopie.

Dla wykonania przepustu metoda przewiertu poziomego nalezy:

- Wykona¢ komorg robocza dla maszyny przewiertowe;.

Glebokos¢ komory uzalezniona jest od glgbokosci utozenia rur, natomiast szerokos¢ i dtugos¢ komory zalezna jest
od typu zastosowanego urzadzenia przewiertowego.

Ustawi¢ na dnie komory roboczej urzadzenie przewiertowe w sposob okreslony przez wytyczne montazu konkretne-
go urzadzenia.

- Wykona¢ komorg przewiertowa w miejscu zakonczenia przewiertu. Po zakoficzeniu przewiertu i zdemontowaniu
urzadzenia przewiertowego, obie ww. Komory robocze nalezy zasypac.

9.5 Wykopy pod fundamenty stupow oswietleniowych

Wykopy pod fundamenty nalezy wykonywa¢ zgodnie z ST - ,, Wykonywanie wykopow’’. Przed przystapieniem do
wykonywania wykopow pod fundamenty, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia:

- lokalizacji,

- warunkow geologiczno-wodnych,

- uzbrojenia podziemnego terenu.

Metoda wykonywania wykopow powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od glgbokosci, uksztaltowania terenu oraz wa-
runkoéw gruntowych. Ich ewentualna obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem si¢ gruntu powinny odpowiadac
wymaganiom normy BN-8836-02. Wykopy nalezy wykonywa¢ w sposdb nie powodujacy naruszenia naturalnej
struktury dna wykopu i zgodnie z norma PN-B-06050.

9.6 Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu zamieszczony-
mi w Dokumentacji Projektowe;j.
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Fundament prefabrykowany powinien by¢ ustawiony na 10cm warstwie betonu B10. Przed przystapieniem do za-
sypania fundamentu, nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek i poziom
gornej powierzchni, do ktdrej przytwierdzona jest ptyta mocujaca. Wykopy nalezy zasypywaé zgodnie z ST ,, Wy-
konanie wykopoéw’’. Zasypke nalezy formowac i zaggszcza¢ warstwami 20cm. Stopien zaggszczenia gruntu powi-
nien wynosi¢ minimum 0,85 wedtug PN-S-02205.

9.7 Montaz stupow oswietleniowych

Stupy nalezy montowaé zgodnie z instrukcja montazu ELEKTROMONTAZU Rzeszow S.A.
9.8 Piasek

Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN- 87/6774-04.
9.9 Folia ostrzegawcza

Folie ostrzegawcze nalezy stosowa¢ w celu ostrzezenia przed znajdujacymi si¢ ponizej kablami. Folia ostrzegawcza
powinna by¢ folig kalandrowana z uplastycznionego PCW o grubosci 0,5-0,6mm spelniajaca wymagania BN-6353-
03. W zalezno$ci od napgcia znamionowego linii kablowych nalezy uzywa¢ folii w nastepujacych kolorach

- dla napigcia znamionowego do 1kV — niebieska,
- dla napigcia znamionowego do 1-20kV — czerwona,

9.10 Ustawianie szafy pomiarowej
Przy stupie energetycznym ustawi¢ szafke pomiarowa (zgodnie z wydanymi warunkami technicznymi zasilania).
Ustawi¢ ja na fundamencie prefabrykowanym.

Lokalizacje szafki pomiarowej wykonaé¢ zgodnie z opracowaniem.

9.11 Ustawianie rozdzielni przepompowni

Przy studni przepompowni ustawi¢ rozdzielni¢ przepompowni. Do rozdzielni zamocowaé dodatkowa obudowg w
ktorej umieszczono zabezpieczenia obwodu gniazd wtykowych oraz o$wietlenia dozorujacego. Rozdzielnia prze-
pompowni dostarczona zostanie przez firmg u ktorej zostata ona zakupiona. Lokalizacjg rozdzielni przepompowni
wykonaé zgodnie z opracowaniem.

9.12 Odbior materialow na budowie

- Materiaty na budowg nalezy dostarczac facznie ze Swiadectwami jakoSci, kartami gwarancyjnymi i protokotami od-
bioru technicznego.

- Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta.

- W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci materialow nalezy przed ich wbudowaniem
poddac¢ je badaniom okre§lonym przez inzyniera ( dozér techniczny robot).

- Materiaty nie speiniajace wymagan nie beda uzyte.

9.13 Sktadowanie materiatow na budowie

Materialy takie jak: mufy, glowice kablowe, folia powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach prze-
znaczonych do tego celu, tj. w zamknigtych i suchych.

Rury moga by¢ sktadowane na placu budowy w miejscach nie narazonych na dziatanie korozji i uszkodzenia mecha-
niczne.

Kable powinny by¢ sktadowane na bgbnach. Begbny z kablami nalezy umieszcza¢ na utwardzonym podtozu placu
budowy.

Piasek na placu budowy sktadowa¢ w pryzmach.

10 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
10.1 Wymagania ogolne

Wykonawca powinien zadba¢, aby jako§¢ materialow, urzadzen i montazu byta zgodna z Dokumentacja Projek-
towa, niniejsza specyfikacja i poleceniami Inzyniera.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem powiadomi¢ In-
zyniera o rodzaju i terminie badania.

Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi inzynierowi dwa egzemplarze $wiadectwa
badan z jego wynikami.

10.2 Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekaza¢ Inzynierowi wszystkie §wiadectwa jakoSci i atesty
stosowanych materialdéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga by¢ wbudowane.
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10.3 Badania w czasie wykonywania robot

10.3.1 Rowy pod kable

Po wykonaniu rowdw pod kable, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich tras z Dokumentacja Projektowa, jak rowniez ich
wymiary: szeroko$¢ i gtebokos¢. Wymiary poprzeczne rowu powinny by¢ wykonane z tolerancjami + Scm.

W przypadku wykonywania rowow glebokich, nalezy sprawdzi¢ zabezpieczenie $cianek przed osypywaniem si¢
ziemi.

Odchylka trasy rowu od wytyczenia geodezyjnego nie powinna przekraczac¢ 0,2m.

10.3.2 Ukladanie kabli

Podczas uktadania kabli i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace pomiary:

- glgbokos¢ zakopania kabla,

- grubo$¢ podsypki kablowej nad 1 pod kablem,

- odlegtos¢ folii ochronnej od kabla,

- stopien zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie gruntu.

Wszystkie pomiary nalezy wykonywa¢ co 10m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki moga by¢ uznane za
dobre, jezeli odbiegaja od zalozonych w Dokumentacji nie wigcej niz o 10%.

10.3.3 Sprawdzenie ciaglosci zyl

Sprawdzenie ciaglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywacé przy uzyciu przyrzadow o
napig¢ciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie maja
przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu koncach linii sa oznaczone identycznie.

10.3.4. Proba rezystancji izolacji

Pomiary rezystancji izolacji nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napigciu nie mniejszym niz 2,5kV do-
konujac odczytu po czasie niezbgdnym do ustalenia mierzonej wartosci. Rezystancja izolacji powinna by¢ nie mniej-
sza niz:

- 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych zgodnie z PN-E 90303,

- 50 M[Okmdla kabli elektroenergetycznych o izolacji z papieru impregnowanego 1 napigciu znamionowym powyzej
1kV i dla kabli elektroenergetycznych o izolacji z tworzyw sztucznych.

10.3.5. Proba napigciowa izolacji

Probie napigciowej izolacji powinny zosta¢ poddane linie kablowe o napigciu znamionowym powyzej 1kV. Probg
napigciowa nalezy wykona¢ pradem statym.

Prad uptywowy nalezy mierzy¢ oddzielnie dla kazdej z zyl. Wyniki proby napigciowej nalezy uznac za dodatni jeze-
li:

- izolacja kazdej zyly wytrzyma przez 20 min, bez przeskoku, i bez objawow przebicia, napigcie probiercze o war-
tosci rownej 0,75 napigcia probierczego kabla wg PN-E-90250 i PN-E-90300,

- wartos$¢ pradu uptywu dla poszczegolnych zyt nie przekroczy 30011 A/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4 minut
badania, w liniach o dtugo$ci nie przekraczajacej 300m dopuszcza si¢ wartosci uptywu 10007 A.

10.4 Szafa pomiarowa

Sprawdzi¢ stabilno$¢ ustawienia szafy w gruncie. Po pracach zwiazanych z montazem szafy pomiarowej nalezy 6w
fakt zglosi¢ do Rejonu Energetycznego w celu dokonania podtaczenia z istniejacej sieci energetycznej. Uktad
polaczen w szafie pomiarowej powinien by¢ zgodny ze schematem gléwnym zasilania.

10.5 Rozdzielnia przepompowni

Sprawdzi¢ stabilnos$¢ ustawienia szafy w gruncie. Uklad polaczen w rozdzielni powinien by¢ zgodny ze schematem
gléwnym zasilania. Uktady sterowania pomp przepompowni wykonane moga by¢ przez firme dostarczajaca prze-
pompownig.

10.6 Oswietlenie dozorujace
10.6.1 Fundament prefabrykowany

Przed montazem stupa do fundamentu prefabrykowanego nalezy sprawdzi¢ jego stabilno$¢ w gruncie. Lokalizacja
powinna by¢ zgodna z dokumentacja.

Przed zasypaniem fundamentu wprowadzi¢ do niego kabel zasilajacy.

10.6.2. Oprawa oSwietleniowa

Przed montazem stupa na fundamencie zainstalowaé na nim oprawe oswietleniowa.

W stup od oprawy do wneki stupowej weiagnaé przewdd kabelkowy YDY 3 x 15 mm?.

Zastosowana oprawa jest wyposazona w wytacznik zmierzchowy.
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Po montazu oprawy nalezy sprawdzi¢ jej uchwyty.
10.6.3 Stup oswietleniowy

Do zasypanego fundamentu prefabrykowanego przykreci¢ stup oswietleniowy dotaczonymi do zestawu $rubami. Po
jego montazu sprawdzi¢ stabilno$¢ catego zestawu oswietleniowego.

Do stupa wprowadzi¢ kabel zasilajacy.

10.6.4 Tabliczka zaciskowa

Do wnegki stupowej zainstalowac tabliczke zaciskowa i podtaczy¢ kabel zasilajacy.
Na tabliczce zainstalowaé bezpiecznik topikowy.

Wykona¢ potaczenia przewodu i kabla, a nastgpnie sprawdzi¢ potaczenia.

11 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest 1km przebudowanej linii kablowe;.

12 PODSTAWA PEATNOSCI
Cena obejmuje:
- montaz szafy pomiarowej wraz z osprz¢tem

- montaz rozdzielni przepompowni wraz z osprzg¢tem

- wytyczenie trasy,
- koszt materiatow,

- dostarczenie materialow,

- koszt wyltaczenia linii,

- wykopanie i zakopanie rowow kablowych,

- uktadanie kabli,

- montaz osprzgtu kablowego,

- budowa przepustéw pod drogami, ulicami i zjazdami do zabudowan,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod ziemia,

- zabezpieczenie kabli na skrzyzowaniu z istniejacym i projektowanym uzbrojeniem podziemnym terenu,
- montaz stupow os$wietleniowych z oprawami

- przeprowadzenie prob i konserwowanie urzadzen w okresie gwarancji,

- uporzadkowanie terendw z odpadéw powstatych przy przebudowie linii,
- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

- koszt nadzoru uzytkownika,

- inne prace niezbedne do wykonania przebudowy linii.

11 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.
PN-E-06401/03-04 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Mufy przelotowe na napigcie nie
przekraczajace 0,6/1kV.
PN-E-06401/05-06 Osprzet do kabli o napigciu znamionowym nie przekraczajacym 30kV. Glowice

wngtrzowe i napowietrzne.
PN-E-06401/01 Osprzgt linii napowietrznych i stacji. Postanowienia ogolne.

PN-E-90250 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji papierowej i powtoce metalowej na
napigcie znamionowe nie przekraczajace 23/40kV. Ogoélne wymagania i badania.

PN-E-90300 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych na
napigcie znamionowe nie przekraczajace 18/30kV. Ogoélne wymagania i badania.

PN-E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i w powloce polwi-
nitowej na napigcie znamionowe 0,6/1kV.

PN-E-90303 Kable elektroenergetyczne o izolacji i powtoce polwinitowej na napigcie znamionowe
3,6/6kV.

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.

PN-S-02205 Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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BN-87/6774-04 Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

BN-68/6353-03 Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

ZN/MP-13-K3177 Kable elektroenergetyczne z zylami aluminiowymi z polietylenu usieciowanego i powtoce
polwinitowe;.

S-04.00.00 ROBOTY ZIEMNE
S-04.01.00 ROBOTY ZIEMNE - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych robot
ziemnych dla zadania Budowa sieci kanalizacji sanitarnej oraz przepompowni Sciekow wraz z kablowq linia ener-
getyczng zalicznikowq.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. IIT),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
spetniajaca warunki stateczno$ci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub giebokos$¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzgdnej roboét ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego glteboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego gltebokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktoérego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dlugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.12. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

1.4.13. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.14. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:
Pa - gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu,
(Mg/m?),
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Pus - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/m®).

1.4.16. Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno§¢ gruntow niespoistych, okreslona wg
wzoru:

v_da
d

gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%

gruntu, (mm),

dio - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%

gruntu, (mm).

1.4.17. Pozostale okres§lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST S-M-01.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntow
Podziat gruntéw pod wzgledem kategorii i wysadzinowosci przedstawiono w tablicy 11 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawcg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢é wywiezione poza teren budowy tylko
wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w ST S-05.01.00, pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione
przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotno$ci.

Tablica 1. Podziat gruntow i innych materiatéw na kategorie wg [8]

Gestos$¢ objgtosciowa w | Przecigtne
stanie naturalnym spulchnienie po
Kate-goria Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu kN/m’ odspojeniu w % od
pierwotnej
objetosei”
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od5do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlezate 11,8 od5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek  gliniasty, pyt 1 lessy  wilgotne, | 17,7 od 15 do 25
twardoplastyczne i plastyczne 12,7 od 15 do 25
2 Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do | 10,8 od 20 do 30
30 mm
Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 16,7 od 15 do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, | 16,7 od 15 do 25
thuczniem lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub matospoisty
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Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potzwarte | 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm | 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 Nasyp zlezaly z piasku gliniastego, pylu i lessu z
gruzem, ttuczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o
wymiarach do 40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina cigzka i ity wilgotne, twardoplastyczne i
plastyczne, bez gltazéw 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popioty lotne zlezate 17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35

Nasyp zlezaly z gliny lub ilu z gruzem, thuczniem i
odpadkami drewna lub glazami o masie do 25 kg,

stanowiacymi do 10% objgtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 Glina, glina cigzka i ity matowilgotne, potzwarte i | 20,6 od 25 do 35

zwarte

Glina zwatowa z glazami do 50 kg stanowiacymi do | 20,6 od 25 do 35

10% objgtosci gruntu 16,7 od 25 do 35

Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do | 19,6 od 25 do 35

50 kg

Ttotupek migkki 19,6 od 25 do 35

Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm
lub z gtazami o masie do 10 kg

Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6

Glina zwatowa z glazami do 50 kg stanowiacymi

10+30% objgtosci gruntu 20,6 od 30 do 45

Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad | 17,7 od 30 do 45

5 90 mm

Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie | 17,7 od 30 do 45

scementowane lub w blokach ponad 50 kg 16,7

Margle migkkie lub $rednio twarde stabo spekane 22,6 od 30 do 45
16,7

Opoka kredowa migkka lub zbita 22,6 od 30 do 45

Tablica 1. cd. Podziat gruntéw i innych materiatow na kategorie

Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6

Hotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience slabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czg¢Sciowo sypki 15,7 od 30 do 45
Ttotupek twardy 26,5 od 30 do 45
Lupek mikowy i piaszczysty niespgkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45

6 Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtownie skal osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
Lupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow gtownie skat osadowych o

7 spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
Lupek plastyczny twardy niespgkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50

8 Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapien krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
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Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto- | 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym
Zlepience z  otoczakéw  skat  gloéwnie | 25,5 od 45 do 50
krystalicznych o spoiwie  wapiennym lub | 25,5 od 45 do 50
9 krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpentyn 25,5, od 45 do 50
Wapien bardzo twardy
Gnejs
Granit $rednio i drobnoziarnisty 25,5 od 45 do 50
26,5
Sjenit $rednioziaristy 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone 26,5 od 45 do 50
10 Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w lawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do 50
Bazalt 25,5 od 45 do 50
27,4

1) Mniejsze wartos$ci stosowaé przy obliczaniu ilo$ci materialdw na warstwy nasypow przed ich zaggszczeniem,
wigksze warto$ci przy obliczaniu objgtosci i ilo$ci $rodkéw przewozowych.
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Tablica 2. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]

Lp. Wyszczeg6lnienie Jed- Gmpy grunt()w
wiasciwosci nostki Niewysadzinowe | Watpliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu —  rumosz — piasek pylasty ~ malo wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina — glina piasz-  czysta
- Zwir gliniasta zwiezla, glina
. .. zwigzla, glina pylasta
— pospotka — rumosz gliniasty Zwiczla
— piasek gruby  — Zwir gliniasty — il, it piaszczys-ty, it
— piasek sredni | — pospotka pylasty
_ piasek drobny g]iniasta bardzo wysadzinowe
—  zuzel — piasek gliniasty
nierozpadowy - p}{l, pyi'piasz-czysty
— glina piasz- czysta,
glina, glina pylasta
— it warwowy
2 Zawarto$¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od3do 10 > 10
3 Kapilarnos¢
bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2 Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narz¢dzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),
— sprzgtu zaggszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.),

- Wiertnica Navigator D24 x 40a firmy Vermer przejScie pod rzeczka. Dane techniczne i parametry pracy
urzadzenia :

- max. moment obrotowy wrzeciona 5 424 Nm przy 130 obr/min.

- rzeczywista sila uciagu/pchania 10 800 / 8120 kg

- max. predkos$¢ obrotowa 260 obr/min.

- zalecana dtugo$¢ przewiertu — 400m ( zalezy od warunkéw gruntu i $rednicy )

- zalecana max. $rednica otworu po rozwierceniu 600 mm ( zalezy od warunkow gruntu )
- max. kontrolowana glebokos$¢ wiercenia do 10 — 15 m.

- minimalny promien gigcia zerdzi — 33 m.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ $rodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartoSci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostalty wczesniej zaakceptowane na
pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10
cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.
Szerokos¢ korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm, a krawedzie korony drogi
nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna glebokos$¢ nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata
3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp,
powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢é grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.
Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich dilugotrwata
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntdw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynno$ci, jak rdwniez za
dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntdow spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow
oraz termindow wykonywania innych roboét na spelienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu
w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szerokos$¢ dna
i glebokos¢ rowu nie moga r6znic si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz = 5 cm.



Specyfikacje Techniczne str. 46
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegdlng uwagg nalezy zwrdcic na:
- wlasciwe ujgcie 1 odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujgcie 1 odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakos$ci wykonania robdt okreslono w punkcie 6 ST D-02.01.01 oraz
D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.

Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Pomiar szeroko$ci korpusu Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2 Pomiar  szeroko$ci  dna| prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
TOWOW tukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m
3 Pomiar rzednych  oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar rownosci
powierzchni korpusu
6 Pomiar réwnosci skarp
7 Pomiar spadku podiuznego  Pomiar niwelatorem rz¢dnych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu
8 Badanie zaggszczenia gruntu = Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m®
nasypu

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow
Szeroko$¢ dna rowdw nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.3.4. Rz¢dne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga r6znic¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigeej niz 10% warto$ci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
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6.3.7. Rownos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ = 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podhuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone.
Jesli materialy nie spelniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizona jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar roboét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-M-01.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okres§lenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia

nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie ptyta
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
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S-04.02.00 ROBOTY ZIEMNE WYKOPOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow w
gruntach I-V kategorii dla zadania : Budowa sieci kanalizacji sanitarnej oraz przepompowni Sciekow wraz z
kablowq linia energetycznq zalicznikowq.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy sieci
zgodnie z dokumentacja projektowa obejmuja :

a) mechaniczne wykonanie robo6t ziemnych wykopowych dla robét przy sieci wodociagowej
b) mechaniczne wykonanie robot ziemnych wykopowych dla robot przy sieci kanal. sanit.
b) mechaniczne wykonanie robot ziemnych wykopowych dla robot przy sieci kanal. deszcz.
b) transport nadmiaru gruntu na odlegto$¢ do 1,0 km

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST S-04.01.00 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST S-04.01.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podzialu gruntéw i innych materialow na kategorie pod wzglgdem trudnos$ci ich odspajania podano w
OST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartosci ggstosci objgtosciowe]j gruntow i
materiatdéw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podzial gruntow pod wzglgdem przydatnosci do budowy nasypow podano w SST S-04.01.00, pkt 2, tablica 1.

3.SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprz¢tu okreslono w SST S-04.01.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST S-04.01.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robodt

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST S-04.01.00 pkt 5.

Sposoéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robot, a na-
prawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych od-
stepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy na-
sypow byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego wy-
magania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub prze-
wiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio za-
bezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych rzed-
nych robot ziemnych.
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5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i1 miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zaggszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos$¢ I, dla drog
Strefa korpusu
Teren zielony Droga -
\ Gorna warstwa o grubos$ci 20 cm 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni
rob6t ziemnych 0,97 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je doggsci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggsz-
czanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania $§rodki, o ile nie sa okreslone w SST,
proponuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzed-
nych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wy-
konujacych t¢ czynno$¢ budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robo6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw ob-
ciaza Wykonawce robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST S-04.01.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczeg6lna uwage nalezy zwrécic na:
a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST S-04.01.00 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST S-04.01.00 pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST S-04.01.00 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopow w gruntach [-V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zata-
dunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
— wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
— rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwiazanych podano w SST S-04.01.00 pkt 10.



